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Образац 4а 

НАЗИВ ФАКУЛТЕТА Факултет инжењерских наука Универзитета у Крагу ј евцу 

ПРИКАЗ ДОПРИНОСА РЕДОВНОГ ПРОФЕСОРА 

за поље техничко-технолошких наука 

- обавезна садржина -
(Свака рубрика мора бити попуњена) 

(Ако нема података, рубрика остаје празна али назначена) 

1 БИОГРАФСКИ ПОДАЦИ 

l. Име, име једног родитеља и презиме: Милан, Славко, Матијевић 

2. Звање: Редовни професор 

3. Датум и место рођења, адреса : 25.06.1970, Крагујевац; Адреса: Кнеза Милоша 3/I-15, Крагујевац 

4. Установа и професионални статус : Факултет инжењерских наука, редовни професор 

5. Година уписа и завршетка високог образовања, универзитет, факултет, назив студијског програма 

(студијска група) , просечна оцена током студија и стечени стручни , односно академски назив: 

1989 (напомена: студије су завршене у року, а период између године уписа и завршетка студија 
обухвата и време проведено на одслужењу војног рока у ЈНА), Универзитет у Крагујевцу, 

Машински факултет у Крагујевцу, смер Аутоматско управљање, просечна оцена 9.55, 
дипломирани инжењер машинства 

6. Година уписа и завршетка специјалистичких, односно магистарских студи Ја, универзитет, 

факултет, назив студијског програма, просечна оцена током студија, научна област и стечени 

академски назив: 

1995-1998, Универзитет у Крагујевцу, Машински факултет у Крагујевцу, Аутоматско 
управљање, просечна оцена 10.00, Аутоматско управљање, магистар техничких наука 

7. Наслов специјалистичког рада, односно магистарске тезе: 

Структурна синтеза система дигиталног управљања са унутрашњим моделом 

8. Универзитет, факултет, назив студијског програма докторских студија, година уписа, научна 

област и просечна оцена: 

Универзитет у Крагујевцу, Машински факултет у Крагујевцу, Аутоматско управљање, 1998, 
Аутоматско управљање, - , Доктор техничких наука 

9. Наслов докторске дисертације, година одбране и стечено научно звање: 

Развој нових структура дигитално управљаних електромоторних погона и индустријских 

процеса 

10. Знање светских језика - наводи: чита, пише, говори, са оценом одлично, врло добро, добро, 

задовољавајуће: 

Енглески језик (чита : одлично , пише: одлично , говори: одлично) 

Руски језик (чита: одлично, пише: одлично, говори: одлично) 

l l. Област, ужа област: Аутоматско управљање (изабран за уже НО: Аутоматика и мехатроника, 

Примењена информатика и рачунарско инжењерство) 

12. Место и трајање специјализација и студијских боравака у иностранству (ЗО и више дана) : 



• Био је Фулбрајтов стипендиста (FulЬright Yisiting Scholar), и у том својству је 11 месеци 
боравио у USA на Massachusetts Institute of Technology у школској 2010/ 11 (Department of 
Electrical Engineering and Computer Science, RLE, Integrated System Group, МП, Cambridge, 
USA, 2010/ 11). 

• Temporary member of the Senior Common Room at St. Edmund Hall and Academic Yisitor at 
Department of Engineering Science, Control Group, University of Oxford, Oxford, UK, 2006 
(месец дана, Academic supervisor: Professor Basil Kouvaritakis) 

• lnstitute of Automatic Control and System Technology, Johan Kepler University, Linz, Austria, 
2005 (месец дана, Academic supervisor: Prof. Dipl . Ing. Dr.techn. Kurt SCHLACHER), 

• Control Engineering Department, Czech Technica~ University, Prague, Czech RepuЫic, 2004 . (два 
месеца , Academic supervisor: Prof. lng. Michael Sebek, DrSc.), 

• И одобрен му је студијски боравак од 3 месеца на Универзитету у Бохуму, СР Немачка 

(3.10.2017 - 30.12.2017) 

13. Кретање у професионалном раду (установа, факултет, универзитет или фирма, трајање запослења 

и звање - навести сва звања): 

1996 - 1999, Асистент приправник на Машинском факултету у Крагујевцу , 

1999 - 2002, Асистент на Машинском факултету у Крагујевцу , 

2002 - 2006, Доцент на Машинском факултету у Крагујевцу, 
2006 - 2012, Ванредни професор на Машинском факултету у Крагујевцу , 

2012- данас, Редовни професор на Факултету инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу 

14. Чланство у стручним и научним асоцијацијама: 

• члан Научног друштва Србиј е од 30.5.2016. године 
• члан Савеза инжењера и техничара Србије (бр . чл. карте 280345) 



11 ОСТВАРЕНИ РЕЗУ ЛТ АТИ 

1. ОБАВЕЗНИ ЕЛЕМЕНТИ 

1.1. РЕЗУЛТАТИ НАУЧНОГ РАДА 

1. Остварени резултати категорије 1 О (аутор( и) , наслов , година издавања, издавач , број страна): 

а) укупно 5 
б) од избора у звање 3 

1. Miladin Stefanovic, Milan Matijevic, Advancement in Online Education. International Peгspectives 
and Practices, editor Qiuyun Lin, chapter (40 pages): Miladin Stefanovic, Milan Matijevic, 
Jntegrating Virtual Laboratories into Collaborative E-Learning, рр . 125-148, Nova Science 
PuЬlishers , ISBN 978-1-61470-925- 1, New York, NY, USA, 2011 [М14] 

2. Miladin Stefanovic, Milan Matijevic, Vladimir Cvjetkovic, Blended Learning Environments jor 
Adults: Evaluations and Fram ew01-ks, editor Panagiotes S. Anastasiades, chapter (24 pages) : Miladin 
Stefanovic, Milan Matijevic, Vladimir Cvjetkovic, Jnternet-Based Remote Laboratories as а Part 
ој а Blended Learning Environment, 001: 10.4018/978-1-46660-939-6 рр . 128- 154, IGI Global 
PuЫishing 201 1, (366 pages), ISBN 9781466609396, USA, 201 2 IM141 

3. M.Matijevic, Z. Oespotovic, M.M il aп ovic, N.Jovic, S.Vukosav ic, Online Engineeгing & In temet ој 
Things, editors Micl1ael Е . Auer, Oanilo G. Zutiп, cliapter ( 15 pages): M.Matijevic, Z .Oespotovic, 
M.Milanovic, N.Jovic, S.Vukosavic, Laboratory Model o/Coupled Electrical Dl·ivesjor Supervision 
and Control via Jnternet, 001 : https://do i .oгg/10. 1007/978-3-319-64352-6, рр . 392-407, S p1·ingeг 

lпternationa l PuЫisl1i11g , ( 1062 pages), ISBN 978-3-3 19-64351-9, Cliam, Switzerland, 20 17 IMIS) 
4. N.Jovic, M.Matijevic, Online Engineeгing & !ntemet o.fTblngs , editors Michae l Е. Auer, Danilo G. 

ZL1tin , chapteг ( 12 pages) : N.Jov ic, M.Matijevic, Design o/web lab01-atory .for programming and 
use о/ап FPGA device, 001: l1ttps: //doi.org/l О. Ј 007/978-3-3 19-64352-6, рр. 809-82 1, Spгinge1· 

lnteгп ational PL1Ьlishin g, (1062 pages), ISBN 978 -3-3 19-643 5 1-9, Cham, s,v i tzeгlaпd. 2017 IMISI 
5. N . Jovic, R. Mitrovic, У. Cvjetkovic, M.S. Matijevic, Advances in Robot Design and Intelligent 

Control, Editors : Aleksandar Rodic, Theodor Borangiu, chapter (6 pages): N. Jovic, R. Mitrovic, У. 
Cvjetkovic, M.S. Matijevic, Building Remote Lab jor Robot SLAM Algorithm Testing, 001 : 
10.1007/978-3-319-49058-8, рр. 640-645 , Springer lnternational PuЫishing, (649 pages), ISBN 978-
3-319-49057-1 , Cham, S;vitzerland, 20 17 IMlSI 

2. Остварени резултати категорије 20 (аутор(и), наслов рада, часопис, година издавања, волумен 
(број) : стране од-до): 

а) укупно 12 
б) од избора у звање 2 

1. Milic R. Stojic, Milan S. Matijevic and Ljubisa S. Dt-aganovic, "А robust Smith predictor 

modified Ьу internal models for integrating process with dead time" , IEEE Transactions оп 
Automatic Control, Vol. 46, N°8, р . 1293-1 298, August 2001 , ISSN 0018-9286. (М211 

2. Miladin Stefanovic, Milan Matijevic, Milan Eric, Visnja Simic, "Method of Oesign and 
Specification of Web Services Based оп Quality System Oocumentation", Injormation Systems 
Frontiers: Volшne 11 , Issue 1, 2009, Page 75 - 86, 001 10.1007/s l0796-008-9143 -y, ISSN 
1387-3326. [М221 

3. Milan S. MatijeviC, Mili6 R. StojiC and Kurt Schlacher, Absorption principle in process control 
applications , Electrial Engineering -Archiv fйr Elektrotechnik, Springer-Verlag, Vol.89, N° 
7, р. 577-584(8), 2007, ISSN 0948-7921 . [М231 

4. Miladin Stefanovic, Milan Matijevic, Vladimir Cvjetkovic " Web-based Laboratories for 
Oistance Learning", International Journal o.f Engineering Education, Vol. 25, No. 5, рр 1005-
101 2, 2009, ISSN 0949-149Х . [М231 



5. Miroslav Rav li6, Milan Matij evi6, В . lvkovi6, "Oesigп of automatic coпtro l system for the пеw 
uпiversal tribometer UT-07" , Journal ој the Balkaп T1·ihological Associatioп: Yolume 17, о 3, 
рр . 461 -47 1, 2011 , ISSN 1310-4772. 1м2з1 

6. Mi l ad i п Stefaпov i 6, Milan Matijevic , Vladim ir Cvjetkovi6, Yisпja Simic "Web based 
laboratory fo r eпg i пeeriпg educatioп ", Computer Applicatioпs iп Eпgiпeeriпg Education , Wi lley 
l пterSceiпce, Volume 18, lssue 3, Pages 526-536, September 2010, 
(www.iпtersc i eпce.w il ey . com); 001: 1 0. 1 002/сае .2 0222, ISSN 106 1-3773. IM231 

7. Milad i п Ste faпovi6, Milan Matij ev ic, Yladimir Cvjetkovic, "Remote Coпtro ll ed Laboratory 
Exper·imeпts оп the WEB", Iпterпatioпal Jourпal ој Iпdustrial Eпgiпeeriпg: Theory Applicatioпs 
апd Practice, 18(3), 130- 139, 2011 , ISSN 1943-670Х . [М231 

8. Miladiп Stefaпov i c, Vladimir Cvjetkovic, Milan Matijevic, Yisпja Simic, "А LabYIEW Based 
Remote Laboratory Exper imeпts for Coпtrol Eпgi пeeriпg Educatioп", Computer Applicatioпs iп 
Engiпeeriпg Educatioп , Wi ll ey l пterSceiпce, Vo lt1me 18, lssue 3, Pages 538-549, September 
2011 , (www . i пterscieпce.wiley . com); 001: 10 .1002/сае .20334, ISSN 1061-3773 . [ М231 

9. Miladiп Stefaпovi6, Milan Ma tijevic, Oragaп Lazi6, "Experimeпtal Plaпt for Superv i sioп апd 

Moпitoriпg of ап l пteпn itteп Heati пg System for Eпgiпeeriпg Traiпiпg" , Jпternatioпal Journal 
ој Eпgiпeeriпg Educatioп , Yol.29, No.3, рр. 799-807, ISSN 0949-149, 2013. [М231 

1 О. Milan Matijevic, Miladiп Stefaпov i 6, Vladimir Cvjetkovic Yladimir Jokovic, епаd Babajic, 
М iroslav Rav lic, Sпеzапа Nestic, "The Oevelopmeпt апd l mplemeпtatioп of а Thermal Process 
Traiпer for Coпtrol апd Measuremeпt via the lпterпet", Computer Applicatioп iп Eпgiпeeriпg 
Educatioп , Iпte r Sc i eпce, Јоhп Wi ley & Soпs , ! пс , Yo l.22, No. l , рр. 167-177, ISSN 1061 -3773, 
Ooi 10.1002/сае.20543 , 2014. IM23] 

11 . Petar Mis ljeп , Zeljko Oespotovic, Milan Matij ev ic, "Modeliпg апd Coпtrol of Bulk Mater·ial 
Flow оп the Electromagпet ic Vibratory Feeder", Automatika: Journaljor Coпtrol, Measuremeпt, 

Electronics, Computing апd Commuпicatioпs, Уо ! 57, No 4 (2016), ISSN: 0005- 1144, accepted 
paper, (11ttps://doi.org/ I 0.7305/aL1to111atika.2017.03. 1766 ) (IF= 0.311) [М23] 

12. Milan Matijevic, Milic Stojic, S lobodaп Vukosavic, Miladiп Stefaпovic, "Suppressioп of 
torsioпal osci ll atioпs based оп IMPACT coпtro ll iпg structure", Theoretical and Applied 
Mechaпics (lSSN 1450-5584), vol.33, рр . 181-198, Belgrade, 2006. [М241 

3. Остварени резултати категорије 30 (аутор(и), наслов рада, назив скупа, датум одржавања, место 

одржавања, орган изатор, број странице( а) зборника/часоп иса где је штам пан извод) : 

а) укупно 37 
б) од избора у звање 12 

1. M.Matijevic, M.Nedeljkovic, D.Caпtrak , N .Jovic, ''Remote labs апd pr·oЫem orieпted 
eпgiпeeriпg edL1catio11 ', Ргос. ој 2017 IEEE Global Engiпee1·iпg Educatioп Сопјеrепсе 

(EDUCON), р . 1390-1395. 25-28 Apr il 20 17, Atheпs. Gгеесе [М331 

2. N.Jovic, M.Matijevic,' LEGO '.veb l aboгatory at U пivers ity ofKragujevac". ћ·ос. ој2017 ЈЕЕЕ 
Global Eпgiпeeriпg Educatioп Сопје1·епсе (EDUCON), р . 1363-1366, 25 -28 April 20 17, 
Atheпs , Gгеесе [М33] 

3. M.Matijevic, Z.Despotovic, M.Milaпov i c, N.Jovic, S.Yt1kosavic, "Labo1-atory model ofcollpled 
electгical dr·ives fог S llpervi s ioп апd сопtгоl via lпterпet". ћ·ос. ojREV2017-14t/1 lnterпatioпal 
Con/erence оп Remote Eпgiпeering and Virtua/ Iпstnm1eп tatioп. р. 592-607, 15-17 March 20 17, 
Columbia U пiveгs ity, New Yor·k , U А [М331 

4. N.Jovic, M.Matijevic. "Oesigп of web l aboгato ry tor pгogrammiпg апd use ot' ап FPGA 
device·, ћ·ос. o.f REfl2017 - J 4t/1 Inrernational Соп/иепсе оп Remote Engiпeeriпg апd Virtual 
Ins t1·umen tatioп , р . 751-764. 15-17 March 2017, Co l L1m Ьia Uпiveгs i ty , New Уогk. USA [М331 

5. N. Jovic, R. Mitrov ic, У. Cvjetkovic, M.S. Matijev ic, "Bu i l diпg remote lab for robot SLAM 
algorithm testiпg", JFToMM 1 ЈЕЕЕ 1 EURobotics 25th Iпternatioпal Сопјеrепсе оп Robotics iп 
Aoole-Adria-Daпube Re~ioп, RAAD 2016, Belgrade, 20 16 Јuпе 30th - July 2"d [М331 



6. Vladimir Cvjetkovic, Milan Matijevic, Overview of architectures with Arduino boards as 
bui lding Ыocks for data acquisition and control systems, 1 Зth lnternational Conference on 
Remote Engineering and Yirtual l nst1·ш11entation, REV 20 16, Madr id, 2016, 24-26 February 
[МЗЗ I 

7. Petar Misljen, Radomir Mitrovic, Zeljko Despotovic, Milan Matijevic, "SCADA Application 
for Control and Monitoring of Yibratory Feeder'', Proc. ој 2пd Iпterпatioпal Сопјеrепсе оп 
Elect1·ical, Electroпic апd Computiпg Eпgiпeeriпg, IcETRAN 2015, р . AUIЗ . 6 . 1 -6 (Ј-6), ISBN 
978-86-80509-71 -6, Silver Lake (Srebrno Jezero), SerЬia, 2015, June 8-11 , 2015. [МЗЗ] 

8. Niko1a Jovic, Vladimir Cvjetkovic, Milan Matijevic, "Remote Control of LEGO 
MINDSTORМS NXT Motors Programmed in Python", Proc. ој 2пd Iпterпatioпal Сопјеrепсе 
оп Electrical, Electroпic апd Computiпg Eпgiпeeriпg, IcETRAN 2015 р. А UIЗ.5.1-6 ( 1-6), 
ISBN 978-86-80509-71 -6, Si lver Lake (Srebrno Jezero), SerЬia, 201 5, June 8- 11, 2015. [ МЗЗ] 

9. Ivana Gadanski, Dorde Cantrak, Milan Matijevic , Radivoje Prodanovic, "Stimulati ng 
innovations fгom university thгough the use of digital fabri cation - case study ofthe SciFaЫab 
at Faculty of Mechanical Engineering, University of Belgrade", Proceediпgs ој the 
WВС!ппо2015 Iпtemational сопјаепсе, lSBN: 978-86-499-0203-9, (р 18). Sept 18, 2015, Novi 
Sad, SerЬia [МЗЗ[ 

10. S. Ataпasijevic, М. Miladinovic. У. Nedic, М. Matijevic, "Analysis Platform fог tl1e 
Pгesentatio n of а Set of Open Data in Education and PllЬlic Adm i n i stratioп", Proc. ој 4th 
Iпterпatioпal Co1?ference оп !11/'cmnatioп Societ: апd Techпology (IC!ST 2014), Kopaonik, 
SегЬi а, 2014, 09.-13.03.2014. lSBN: 978-86-85525-14-8. [МЗЗ ) 

11 . Milos Nedeljkovic, Mi lan Matijevic, Zarko Cojbasic, "Experiences and Results of TEMPUS 
Project "lnternational Accreditation of Engineering Stlldies", 2013 Jпternatioпal Сопјеrепсе оп 
Techпology Traпsjer, ЈСТТ 2013, Nis, 20 ЈЗ , 20-21, June, рр . 211-214, ISBN 978-86-6125-083-
5 [ МЗЗ] 

12. Mina Yaskovic, Mar·ko Juri sev ic, Miladin Stefanovic, Milan Matijevic , "SCADA System fог 

Experimeпta l Reslllts Shaгing апd Eneгgy Monitoгiпg via lnternet", ХЈ Iпrernatioпal Соп/еrепсе 

оп Systems, Automatic Сопt1·0/ and Measuremenls, SA UM 2012, Ni s, SerЬia , 2012. 14-16 
Novembeг, lSBN 978-86-6125-072-9. [МЗЗ[ 

13. У. М . Cvjetkov ic and М. Matij ev ic, "Remote Laboratory for Theгmal Distribllted System 
Testing", ћас. ој REV 2010, Page 230-237, 29 June - 2 July, 2010, Stockholm, Sweden, 
ISBN 978-3-89958-540-7. [ МЗЗ ( 

14. У.М. Cvjetkovic, М. Matijevic and М. Grujovic, "Helicopter laboratory model experiment with 
web access", Proc. ој REV 2009, Page 148-153 Jllne 22-25, 2009, Bridgeport, СТ, USA, ISBN: 
978-3-89958-480-6. [МЗЗ[ 

15. Miroslav Ravlic, Milan Matij evic, Branko lvkov ic, "Control of the un iversal tribometer UT-
07'', l 11

h Iпternatioпal Сопје1-епсе оп Trihology - SERВIATRIB '09, р . 290- 295 , 13-15 Мау, 
2009, Beograd, ISBN: 987-86-7083-659-4. [МЗЗ [ 

16. М. Bojic, D. Catic, М. Matij evic , l. Miletic, У. Stefanovic, "Design ofa Stationary Asymmetric 
Solar Concentrator for Heat and Electricity Production", Proceediпgs ој the jourth IASTED 
Iпterпacioпal сопјеrепсе оп Power апd Eпergy systems (AsiaPES2008), April 2-4, 2008, 
Langkawi, Malaysia, р. 341-346, ISBN 978-0-88986-732- 1. [МЗЗ[ 

17. Vladimir Cvjetkovic, Milan Matij evic, Miladin Stefanovi6, "Universal Web Development 
System for Implementation ofContгo l lers for Remote Real Systems" REV2008, Page 1-6, 23rd-
25th 2008, DUsseldorf, Germany, ISBN : 978-3 -89958-352-6. [МЗЗ ) 

18. Vladimir Cvjetkovic, Milan Ma tij ev ic, Miladin Stefanovic, "Remotely controlled experiment 
for Gantry Cran", Proc. о/ Iпternatioпal Сопјеrепсе оп Remote Eпgiпeeriпg апd Virtual 
Iпstrumeпta-tioп, REV 2007, р . 1-7, Porto, Portllgal, 25-27 Jllne 2007, ISBN: 978-3-89958-278-
9. rмзз1 



19. Vladimir М. Cvj etkov ic, Milan Matijevic, Vesna Rankovic and M il adin Stefanovic "lnternet­
Mediated Process Control Laboratory" , рр. 41-44, Proceediпgs ој the IX Trieппial Jпternatioпal 
SAUM Сопјеrепсе оп Systems, Automatic Coпtrol апd Measuremeпts, N is, SerЬia, Novembe1· 
22 -2з " 2007, lSBN 978-86-8 5195-49-5. 1мзз 1 

20. Dan ije la Tad ic, Predrag Popovic, Slobodan Jankovic, Milan Matijevic, "А fuzzy approach in 
evaluation therapeutic procedure-relevance for patient sati sfaction", 8th Balkaп Сопјеrепсе оп 
Operatioпal Research BALCOR 2007, 14-17 September, 2007, Zlatibor, SerЬia, Page 245-254, 
ISBN 978-86-7680-143-5 11ttp ://atlas-coпtereпces.com/cgi - Ьin/calendar/ti/fadh94 . [МЗЗ 1 
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Болоњског процеса, ХУ\ скуп трендови развој а : "Болоња 201 О : стање, дилеме и 

перспективе" , Копаоник, 01-04.03.2010. стр. 121-124, ИСБН 978-86-7892-23 6-7 [ М63 ] 

15. Ненад Бабајић, Владимир Јоковић, Милан Матијевић , Милади н Стефановић, "Синтеза 
брзинског серво - механизма управљаног путем интернета", 54. Конференција ЕТРАН 
2010, Доњи Милановац, Србиј а 07- 11.06 .2010" стр . АУ3 .2-1-4 , ИСБН 978-86-80509-65-5 
[М63 ] 

16. Срђан Атанас иј евић , Милан Матијевић , Ђуро Војновић , "Веб настава : Препоруке за 

планирање и им nлементацију", УИ Инфо 2009 (11ttp :l/>V\Vv\ .e­
dгu s tvo.org/y u in fo;yui11fo2009 .11t111I), Ко паони к , 8-11 , март, 2009, ИСБН : 978-86-85525-04-
9. ! М бЗ Ј 

17. Саша Јовановић, Милан Матијевић , Слободан Ђорђевић, "Моделирање сиве кутије 
система централ ног грејања" , 53. Конференц~u·а ЕТРАН 2009, стр. АУ4. 8-1-4 , Врњачка 

Бања, С би'а 15-18.06 .2009, ISBN : 978-86-80509-64-8 9. М63 



18 . Владимир Цвјетковић , Синиша Дурутовић, Милан Матијевић, Миладин Стефановић , 

"RFID картични систем за контролу приступа и евиденцију присутности", 11-14. март, 

2007. Електр. зборник радова Yu!NFO, Копаоник, Србија, lSBN 978-86-85525-02-5. IM631 

19. М. Bojic, D. Catic, М. Matijevic, 1. Mi letic, "Geometry of а so lar concentrator for heat and 
electricity production" , 13 . Siтpozijит terтicara Srblje, Zbornik radova, s. 1-6, 16- 19 October, 
Sokobanja, 2007 . ISBN 978-86-80-587-80-6. IM63) 

20. Миладин Стефановић, Милан Матјевић , Владимир Цветковић, "Унапређење квалитета 

наставног процеса коришћењем концепта on-line едукације' ', 34 НационШ1на конференција 

о квалитету, Фестивал квШ1итета 2007, 08-11 мај 2007, Крагујевац, Србија, ИСБН 86-
8663-07-7 IM63) 

2 1. М.С. Матијевић , М.Р . Стојић , С.Н . Вукосавић , "Робустни системи управљања са 

флексибилним спрезањем ", XLVV Конференција ЕТРАН-а, Београд, јун 2006. [М63] 

22 . М. Стефановић, М.С. Матијевић , В. Цвјетковић, "Web лабораторије и инжењерска 
едукација" , Зборник XXXIII Националне конференције о квШ1итету, Крагујевац, мај 2006. 
[М63) 

23 . М.С. Матијевић , М . Р. Стојић, С . Н . Вукосавић , "Потискивање периодич них поремећаја у 

дигитал но управљаним електромоторним погонима" , Зборник XLVIV Конф. ЕТРАН-а, 

Херцег Нови , јун 2005, Црна Гора. [М63) 

24. Д.Стевановић, М.Матијевић , А.Шаранац, "Коришћење лабораторијских ресурса путем 

интернета", Зборник Инфотех-Јахорина 2005, Јахорина, 23-25март, 2005, Република 
Српска [М63) 

25 . М.С. Матијевић, М . Р . Стојић, С . Н . Вукосавић, "IMPACT структура у сервопогонима 
високих перформанси - потискивање торзионих осцилација" , Зборник XLVIII Конф. 

ЕТРАН-а , Чачак , јун 2004, Србија. 1М63Ј 

26 . Д. Стевановић , М. Матијевић , А . Шаранац, "Систем спрегнутих резервоара и едукација 

у управљању", Зборник IX Научно-стручног скупа Информационе технологије 2004 
(ИТ'О4), Жабљак, 2004, Црна Гора. [М63) 

27. М.Р. Стојић, М.С. Матијевић , "Унутрашњи модели у управљању електромоторних 

погона", Зборник IV Симпозијума Индустријска електроника Индел 2002, Бања Лука, 

новембар 2002, Република Српска. IM63] 

28. М.Р . Стојић, М.С. Матијевић , "Примена предиктивних филтара уместо унутрашњег 

модела поремећаја lMPACT структуре " , Зборник XLVI Конф. ЕТРАН-а, Теслић, 2002, 
Република Српска. [М631 

29. М.С. Матијевић , М . Р . Стојић , "Нови прилази параметарској синтези IMPACT структуре", 

Зборник XLVI Конф. ЕТРАН-а, Теслић, 2002 , Република Српска. [М63) 

30. Љ.С. Драгановић" М.Р . Стојић, М.С. Матијевић , " Систем управљања процеса са 

кашњењем и немерљивим поремећајима ", Зборник XLV Конф. ЕТ РАН-а, Буковичка Бања, 

2001 . [М63] 

31 . М. Матијевић , 3 . Калинић, Б. Миличић, Д. Ил ијевски , " Синтеза управљачког алгоритма 

система активног ослањања возила заснованог на ИМЦ структури ", Зборник XLIV Конф. 

ЕТРАН-а, Сокобања, 2000. IM63) 

32. М.Р . Стојић , М.С. Матијевић , "ПИД контролер са унутрашњим моделом за управљање 

спорих индустријских процеса " , Зборник XLIV Конф. ЕТРАН-а, Сокобања, 2000. [М63\ 

33 . Ж. Петронијевић, 3. Калинић, Б . Миличић, М. Матијевић , "Одређивање акустичких 

модова издувног система моторног возила применом методе коначних елемената", 

ЗборникХLIП Конф. ЕТРАН-а Златибор, 1999. IM63l 



34. Ж. Петрон иј евић, М. Матиј евић , С. Црногорац, 3. Калинић , Б . Миличић, "Анализа 

утицијаних параметара на осцилаторно кретање возила методом ГМК ", Аутомобилска 

техника за бољи квалитет живота, стр. 69-72, JUMV-SP-9902, Београд, 1999. IM631 

35. Ж. Петронијевић , С . Раичевић, М. Матијевић, "Аутомобилска регулација коморе за 

сушење теста применом програмабилног логичког контролера", Зборник IV научно­
стручног скупа Информационе технологије '99 (ИТ'99) , Жабљак, 1999. IM631 

36. М.С. Матијевић , М . Р . Стојић , "Синтеза система дигиталног управљања брзинским 

сервомеханизмом са унутрашњим моделом : Потискивање шума квантовања ", Зборник 

XLII Конф. ЕТРАН-а, Врњачка Бања, 1998 . \М63] 

7. Остварени резултати категорије 80 (аутор(и), назив, датум признавања, институција, место) : 

а) укупно 7 
б) од избора у звање 1 

1. [М83]: Петар Мишљен , др Жељко Деспотовић , др Милан Матијевић , Регулисани 

погон резонантног електромагнетног вибрационог дозатора , Крагуј евац , 2015, 
линк: 

littp://w\·V\V .fink.rs/sajt/Dow 11 loads/tel111 icka 1·esen ј а/ТR-85-2015 .pd f 
l1 ttp://,vw\v .fink.rs/index.pl1p?opt ion=co111 contcnt&v iew=aгticle&id=56 I & lte111id=379 

2. [М83] : др Драган Лазић , др Милан Матијевић , др Милан Ристановић, др Милорад 

Бојић, др М иладин Стефановић , др Владим ир Цвјетковић, и Саша Јовановић, 

Експериментално постројење за упра вљање и надзор у системима централно г 

грејања , Крагујевац, 2010, л инк : 

l1ttp ://ww>v .m fkg .rs/sa jt/Dovvn loadsitehn icka reseпja/tr46.pd f, 

l1ttp://,vww .rnfkg.rs/index.pl1 p?opt ion=con1 content& vie\v=ai·t icle& id=Sб I &ltem id=3 79 

3. [М85]: Мирослав Равлић, др Милан Матијевић , др Драган Лазић, др Милан 

Ристановић , др Миладин Стефановић , др Владимир Цвјетковић и Ненад Бабајић, 

Лабораторијски модел температурног процеса са кашњењем ПТ400 са 

управљањем и надзором преко Интернета , Крагујевац , 2010, линк : 

J1ttp :/1 WW\\' .rn fkg . rs/s aj t/DO \VГI JoatiS 1teilll icka l'CSCll ја tг44. pti f 

http ://\V\vw.111tкц.1·s/index.pl1p?optio11=corn conteпt& vie>v=a1·ticle&id=561 & ltem id=379 

4. [М85]: др Драган Лазић, др Милан Матијевић, др Миладин Стефановић, др Милан 

Ристановић, др Владимир Цвјетковић, др Милан Ерић, Владимир Јоковић, Софтвер 

за управљање web лабораторијама , Крагујевац, 2010, линк: 

l1ttp://\v\V\V .m fkg.rs1sa jtfDo,vn loads/tehnicka reseпj a/tr45 .rd f 

l1ttp :/мww.mП:g.rs/ index. pl1p'!op tio n-com conteпt& vic\v-ш1iclc&id-561 &ltcm id- 379 

5. [М85): др Милорад Бојић, др Нен ад Марјанови ћ , др Добри воје Ћатић, др Милан 

Матијевић , др Милан Деспотовић, др Весна Марјановић, мр Иван Милетић, 

Лабораторијска инсталација енергетских потрошача хибридних соларних 

пријемника - ЕП-Лаб, Крагујеа вац, 2010, линк : 

l1ttp :i /vV\V\V .m fkg . rslsaj t/Do,vn 1 oads/teh n icka reseп ј а/27. pd f' 

littp :/ '"' ' vw.m fkg.rs ' indeл.pl1p?opl io11~con1 contcпt& vic ,v=article&id=56 l & lt crn id~ 379 

6. [М85] : др Милорад Бојић, др Ненад Марјановић , др Добри воје Ћатић, др Милан 

Матијевић , др Милан Деспотовић, др Весн а Марјановић , мр Иван Милетић, 

Стационарни соларни концентратор за добијање топлотне енергије - ЦП-ЛАБ, 

Крагујеавац , 2010, линк: 

l1ttp ://'v'v'v .rn fkg.rs/sait/Do,vn loads/tel111icka гсsеп ia/?.8 .Pd Г 



httQ://\V\V\V . 111 tkg . гs/ index.12/112'1012tio11 =corn con ten t& v i e \v=aгt i c l e& id=56 1 & 1 tem i d=З 79 

7. [М85]: др Милорад Бојић , др Ненад Марјановић, др Добривоје Ћатић, др Милан 

Матијевић , др Милан Деспотовић, др Весна Марјановић, мр Иван Милетић , 

Стационарни соларни хибридни концентратор за добијање електроенергије и 

топлоте - ЦП-ОА, Крагујеавац, 2010, линк: 

hl1[~ :' \\\\\\'.111lkl!,.1·s Sctit J)O\\tll oacls t..:l111icka гcsenja 'ЗU.Q(/Г 

litt12: //\VW\V . Пl fkg.rs /i11dex.12h12?012tio11=co rn co11 te111 &v ie\v=artic /e& id=56 I &ltem id=379 

8. Остварени резултати категорије 90 (аутор(и) , назив , датум признавања, институција, место): 

а) укупно 

б) од избора у звање 

9. Хетероцитатни индекс : 

h-index = 7 (google scholar, 2017) ; h-index = 4 (Scopus, 2017); Број цитата 146, Број цитата без 
аутоцитата 134 (Scopus, 2017); 

10. Кумулативни импакт фактор : 

11. Ис~њеност услова за ментора докторских дисертација, у складу са стандардом 9? 
а) а 

б) не 

12. Руковођење или учешће у научним пројектима : 

Учешће у домаћим научно истраживачким и стручним пројектима: Учешће на на 

пројектима ресорног Министарства & Учешће на пројектима за кориснике из 
привреде: 

1) Јануар 20 11 - децембар 2015 , "Интегрисани системи за уклањање штетних састојака дима 
и развој технологија за реализацију термоелектрана и енергана без аерозагађења" , Уговор 

са Министарством науке и заштите животне средине, ТР- 33022, Руководилац пројекта др 
Слободан Вукосавић , ЕТФ Београд 

2) Јануар 2011 - децембар 2015, "Интел игентни системи у прављања климатизације у циљу 
постизања енергетски ефикасних режима у сложеним условима експлоатације", Уговор са 

Министарством науке и заштите животне средине, ТР- 33047, Руководилац пројекта др 
Драган Лазић, Машински факултет Универзитета у Београду 

3) Април 2008. - 31. децембар 2010 , "Управљање и надзор топлотних подстаница и пословно-

стамбених јединица у системима даљинског грејања" Уговор са Министарством науке и 

заштите животне средине, ТР- 18020, Руководилац пројекта др Драган Лазић , Машински 

факултет Универзитета у Београду 

4) Април 2008. - 31 . децембар 201 О , "Онтолошко моделирање у биоинжењерингу" У говор са 

Министарством науке и заштите животне средине, ТР- 12002, Руководилац пројекта др 
Горан Девеџић, Машински факултет у Крагујевцу 

5) Јул 2006 - јул 2009 "Развој соларних асиметричних стационарних параболичних 

концентратора за добијање електроенергије и топлоте", Корисник: Министарство за науку 

и заштиту животне средине Републ ике Србије, Руководилац пројекта: др Милорад Бојић , 

ред. проф . Машинског факултета у Крагујевцу 

6) Јул 2006 - јул 2008 "Утицај снижавања температуре воде у секундарном току на смањење 
потрошње енергије у систему централног грејања", НПЕЕ 243001, Корисник : ЦИНИ Чачаk, 

Енергетика Крагујевац, Министарство за науку и заштиту животне средине Републике 

Србиј е, Руководилац прој екта : др Небојша Лукић, ванредни професор Машинског 
факултета у Крагујевцу 



7) 2005 - 2007 "Развој технологије и уређаја за ефикасну електрофилтрацију дима у 

термоелектранама и топланам а", ТР- 66 l ОБ," , Корисник: Министарство за науку и заштиту 

животне средине Републике Србије, и Термоелектрана "Никола Тесл а", Руководилац 

пројекта: др Слободан Ву косавић, ред. проф. Електротехничког факултета Универзитета у 

Београду 

8) 2002 - 2005 "Фармаколошка анализа ефеката ексцитаторних аминокиселина и хормона 
неурохипофизе на глатке мишиће желуца и јајовода' ', ев. бр . 1214, Корисник: 

Министарство за науку , тех нологију и развој Републике Србије, Руководилац пројекта: др 

Слободан Јанковић , ред . проф. Медицинског факултета у Крагујевцу, Универзитет у 

Крагујевцу. 

9) 2002 - 2004 "Истраживање и раз вој ватро гасног возила ради обезбеђења високе 

ефикасности и деловања ватрогасних јединица", ТР ОО 1 О (МИС 3.06 .001 О . Б), Корисник: 

Министарство за науку, технологију и развој Републ ике Србије, i О .О .О . "Застава -
камиони" из Крагујевца, Руководилац пројекта : др Божидар Крстић, ванр . проф . 

Машинског факултета у Крагујевцу 

1 О) 1997-1998 иновациони пројекат "Редукција нивоа буке и вибрација код возила YUGO -
Coral - 60 EFI ради задовољења ЕСЕ правилника број 51.02", бр. 1.5.1 400, Корисник : 

Министарство за науку и технологију Републике Србије, руководилац, проф . др Живомир 

Петронијевић 

11) 1996-1998 пројекат "Атомски апсорпциони спектрофотометри - дефектажа, активација и 

обука кадрова '', корисник РМХК "Трепча", руководилац проф . др Ружица Николић 

12) 1996-1997 пројекат "Активација SE микроскопа и обука кадрова", корисник РМХК 

"Трепча", руководилац проф. др Ружица Николић 

13) 1995-1996 пројекат "Моделирање и симулација рада покретне мете ", корисник "Завод за 
испитивање и жигосање ручног ватреног оружја и муниције", руководилац проф. др Драган 

Милосављевић 

Учешће у реализацији међународно финансираних пројеката 

1. 2015-2018 SCOP E project 1Z74ZO_ l 60454/1 "E п aЫ i ng Web-based Remote Laboratory 
Communi ty and ln fras t1· L1CtL1Гe", llttp://pliysics.kg.ac.rs/lizika/scopcs/# The project 
coordinator: Denis Gillet, EPFL, Lausanne 

2. 2009-201 3 TEMPUS ЈР 144856-2008 " lnternational Accreditation of Engineering Studies'', 
'1ttp ://w\vw.te n1 pus.ac..-s/pro jects/deta il/J Р-1 44856-2008/49/ Координатор пројекта на 

Универзитету у Крагујевцу : проф. др Милан Матијевић 

3. 2011-2012 EuropeAid/130 - 168/L/ACT/RS - 2 Regional Socio-Economic Development 
Programme 11 (RSEDP2): IPA/2010/218 А ТС Se1·bia - Automotive Training Centre for Central 
Serbia 

4. 2007-2009 TEMPUS CD ЈЕР 41029-2006 " lnterdisciplinary Engineering Education 
EstaЫ ishment", l1ttp://\NW\.Y. tempus.ac. rs/pro jects/detai \/ ЈЕР- --4 1 029---2006/49/ . Координатор 
пројекта на Универзитету у Крагујевцу : проф. др Милан Матијевић . 

5. О 1.01.2009.-31.12.2009. "New cardiovascular planning and diagnostic tool for coronary arteries 
in BSEC countries using computational simulation" , Project Development Fund of the 
Organ ization ofthe Black Sea Economi c Cooperation - BS EC 

6. 2005-2007 " Internet-Mediated Process Control Laboratory", eLearning project No .: 019-
01 /2006 - eLearning program (eLTF - eLearning Task Force) of WUS Austria financed Ьу 
Austrian Development Cooperation, руководилац пројекта 

7. 2005-2007 " Labo1-atory experimental setups for measurement алd control via lnternet", 
eLearning project No .: 8093-01 /2005 - eLearning program (eL TF - eLearлing Task Force) of 
WUS Austria financed Ьу Austrian Development Cooperation 



8. 2004-2006 TEMPUS ЈЕР 18107-2003 "Restructuri ng Teaching at SerЬian Medical Faculties" 
Ргојесt type: CARDS 2003 Cuп icu lum Development ЈЕР within Tempus programme. 
Координатор пројекта на Универзитету у Крагујевцу: др Слободан Јанковић , ред. проф. 

Медицинског факултета у Крагујевцу. 

9. 2004-2005 CDP+ 11 3/2004 "Computer aided measurement and control", individualni projekat, 
podrzan u okviru programa Course Development program (CDP) of WUS Austria financed Ьу 
Austrian Development Cooperation 

1 О. 2004 Tempus individual moЬi lity grant (IMG-SCG3022-2003 ) - for study of control engineering 
education at Czech Technical Un iversity in Prague (Facu lty of Electrical Engineering) Prague, 
Czech RepuЫic. 

11 . 2003-2004 Континуална едукација и преквалификациј а запослених. Програм : САО/САМ 

- курс перманентног образовања . Одговорност: креатор и организатор програма модула 

курса и истовремено предавач у оквиру модула "PLC - Програмирање и примена" . 

Руководилац про јека др Славко Арсовски , ред. проф. Машинског факултета у Крагујевцу. 

Програм је финансиран и организован у сарадњи са НВО Еурекна, Европском агенцијом 

за реконструкцију и развој , и Владом Републике Србије . 

13. Остало : 

Допринос у организацији и изградњи лабораторијске инфраструктуре на 

матичном Фаултету 

Кроз активности Центра за примењену аутоматику, сарадњу са фирмама донаторима, 

затим , кроз организацију и реализацију националних и међународних пројеката 

(TR18020, TEMPUS СО ЈЕР 41029-2006, TEMPUS ЈР 144856-2008, RSEDP2 
lPA/2010/2 18 А ТС SerЬia, више WUS пројеката) допринео је развоју лабораторијске и 
укупне инфраструктуре Факултета. Његовом активношћу, Факултет је у области 

аутоматике и мехатронике добио наставну опрему реда величине 200.000,00 ЕУРа, а 
која је углавном организована у простору Центра за примењену аутоматику и тада 

постојеће Лабораторије за аутоматику, хидраулику, електротехнику и роботику . 

Организовао је градњу око 20 лабораторијских модела. Лабораторијски модели су 
пропраћени одговарајућом литературом, примерима и софтверским решењима. 

Већина лабораторијских модела ја конструисан а тако да надзор и управљање може 

бити изведено на више начина, употребом различитих софтверски х и хардверских 

платформи. Развијен је и уређај који обезбеђује напајање и једноставан интерфејс за 

прикључивање лабораторијског модела на програмабилни логички контролер 

микропроцесорску платформу , и /или персонални рачунар са АДДА интерфејсом -
поједи начно или истовремено али са јединственим управљањем од стране само једне 

од навених "стандардних" рачунарских платформи за мерење и управљање. 



1.2. РЕЗУЛТАТИ НАСТАВНОГ РАДА И АНГАЖОВАЊЕ У РАЗВОЈУ НАСТАВЕ 

1. Назив студијског програма, предмета (модула, курса), година студијског програма и фонд часова 

(на основним, дипломским, односно специјалистичким, магистарским, мастер и докторским 

студијама): 

ОАС Рачунарска техника и софтверско инжењерство: 

l1ttp :'/li11k . гs/i111aec:s l:;;to1 · ics/Pl)I - '2017 110\' С k11jil!C: pгc:clincta/i zinc11c 16.05.20 17/K11i iea nrecl111cta f{acшiarska tch11i\.. 
а i sol'tvc1·sko in1.t'11je1·stv\1.pcll' 

1. Сигнали и системи, обавезан предмет у IV семестру, 2+2, (ангажован наставник на предмету 
од школске 2016/17 са оптерећењем 2+0) , l1ttp ://inoodle.111 fkg. гs/coшse/v i e \v .php?i d=497 

ОАС Машинско инжењерство : 

ht112://fi 11 k. rs/ i111agcs/stori es/PDF 120 17 rюvc knjigc 12rcd111c t a/izп1c:111: 1 6.05.2017/Kпjiga ргеd 111с1а Masinsko i пzспјсг 

St\'O OЛS. pcJf 

1. Мерење и управљање, обавезан предмет у У семестру, 2+2, (ангажован наставник на предмету 
од школске 2014/15 у 8 наставних недеља са оптерећењем 2+0) , 
l1 ttp: //inood le.111 tkg.rs/coL1rse/v ie\\ .php? id=42 

2. Аутоматско управљање, обавезан предмет у У семестру, модул Примењена механика и 

аутоматско управљање, 3+2, (ангажован наставник на предмету у школској 2016/17 у 8 
наставних недеља са оптерећењем 3+0), 

3. Сензори и актуатори , обавезан предмет у VI семестру, модул Примењена механика и 

аутоматско управљање, 3+2, (ангажован наставник на предмету од школске 2011/12 у 8 
наставних недеља са оптерећењем 3+0), http: //moodle. mfkg.rs/courselview.pl1p?id= 139 

4. Рачунарски подржано мерење и управљање, изборни предмет модула Информатика у 

инжењерству у УЈ семестру , 3+2, (ангажован наставник на предмету од његовог оснивања и 
основања модула Информатика у инжењерству шк . 2003/04 ; После прве акредитације , предмет 

је променио позицију у студијском програму , у изборни, и студенти модула Информатика у 

инжењерству између Базе података и овог предмета, разумљиво бирају предмет Базе података, 

тако да ОД школске 2010111, реално оптерећење на овом предмету не постоји) , 

h ttp :// inood 1 е. т fkg . rs/cou rse/v ie\\'. pl1p?id=24 

ОАС Аутомобилска инжењерство: 

ht1[~ ://П 11 k. rs/ i 111ш~c:s/s 1ori..: s/PDf/20 1 7 llOVC knjig..: lll'Cd lllCtaJ i Zl11Cl1C 1 6.05.2017/1'. пjiga prcclm..:ta Лuto111obllsko iпz 
enj..:rstvo OAS.pcJr 

1. Мерење и управљање, обавезан предмет у У семестру, 2+2, (ангажован наставник на предмету 
од школске 2014/\ 5 у 8 наставних недеља са оптерећењем 2+0), 
http ://mood le. т fk g.rs/course/vie\v. pl1 p? id=42 

ОАС Војно-индустријско инжењерство: 
htt12://li 11k.rs/i111ages/s\o ri..:s/11aslov11c/20 17 /Prilog 5.2 Kпjiga prcd111eta Voj110i11clt1stгijsko i п zcnjc:rstvo олs 0620 17. 
ill!!' 

1. Мерење и управљање, обавезан предмет у У семестру, 2+2, (ангажован наставник на предмету 
од школске 2014115 у 8 наставних недеља са оптерећењем 2+0), 
l1ttp://1nood l e .111 tk g.гs/co L1Гse/v iew .Qh 12? id=42 

2. Рачунарски подржано мерење и управљање, изборни предмет у У! семестру, 3+2, (ангажован 
наставник на предмету од школске 20 13/ 14 године), 

МАС Индустријско инжењерство - пословни информациони системи : 

l1ttp:// li n k. гs/ i inages/s to г ie~/\' \)F/20 1 7 no1'e k п jige 12гecln1e t ail'rilo!!. 5.2 Kп j i ga pretln1eta lndu~t rijsko inzeпjeгstvo р 

IS MAS 20 1 7.рdГ 



1. Индустријски рачунарски системи , изборни предмет у 1 семестру, 3+2, (ангажован наставник 
на предмету од школске 2011 /12 у 8 наставних недеља са оптерећењем 3+0), 
11ttp://n10od le.m fk g .r·s/coшse/v i e"v .php?ili=228 

МАС Војно-индустријско инжењерство: 

lillJi:i.' lir1J.. . 1·sii 111 accSi~ t 1н i es. РО! 201 I_110' с_Ј.. 1ij i~c__12 rcllrп,·La' i / 1nc11L 1 6. 0~ . 20 1 7 K_llilga__!2!:C<lnt ,'__l_il V op1~ 1н.l L1~ t !iJ~ko_ 

in1..: 11 jc1·:Ф 11 ~1 ,\ · .rM 

1. Индустријски рачунарски системи , изборни предмет у 1 семестру, 3+2, (ангажован наставник 
на предмету од школске 2011112 у 8 наставних недеља са оптерећењем 3+0), 
l1ttp ://nюod le. т t"kg.гs/coL1 1 ·se/v ie\v. pl1 р? id=n8 

2. Меахтроника, изборни предмет у 1 семестру , 3+2, (ангажован наставник на предмету од 
његовог оснивања са делимичним или пуним ангажовањем), 

11ttp : //nюod le. т fkg. гs/coшse/v ie\v .php?id=236 
3. Пројектовање система аутоматског управљања, изборни предмет у 1 семестру, 3+2, (ангажован 

наставник на предмету од школске 2002/03 са оптерећењем 3+0 или 3+2), 
littp: '/111 oodle.111 lkg.1·s1coL1rse v ie\\ .php?id=2J 1 

МАС Машинско инжењерство : 

l1tlp : // tiп k. 1·s/irnages/slo гi cs/PD 1-·120 ! 7 nove k11 ј ige pre<lnteLa/ innene 16.05.20 17 /Knjiga p1·eumeta MasinsJ..:o i11;-.e11je1· 
sl\10 MAS.pdr 

1. Дигитално управљање, обавезни предемет у 1 семестру, 2+2, модул Примењена механика и 
аутоматско управљање, (ангажован наставник на предмету од школске 2002/03 са оптерећењем 
2+2), l1ttp: / /rn ood le .111 /kц. гs/co L1 гse/v ie\v .pl1 p? id=26 

2. Пројектовање система аутоматског управљања, изборни предмет у lII семестру , 3+2, 
(ангажован наставник на предмету од школске 2002/03 са оптерећењем 3+0 или 3+2), 
tittp:/ rnood le. 111fkg.r / ou rse/vi \v .pl1p?id=23 I 

3. Индустријски рачунарски системи изборни предмет у Ill семестру , 3+2, (ангажован наставник 
на предмету од школске 20 11 /12 у 8 наставних недеља са оптерећењем 3+0), 
http://rn ood le. rn fk g. rs/cou rse/v ie\v. р l1p '? id=22 8 

4. Роботика и мехатроника, изборни предмет у Ш семестру , 3+2, (био је ангажован наставник на 
предмету од школске 2014/ 15 до школске 2016/17 у последње 3 наставне недеље са 

оптерећењем 3+0), 11 ttp: //rn ood lc.rn lkg. 1·s/coшse/v i e\V .p l1p ?id=2З 5 

Без реалног ангажовања , присутан је у табелама комепетенuије Т5 .2 за предмете 

5. Инжењеринг и анализа система , изборни предмет у 111 семестру, 3+2, 
6. Теорија и техника мерења, изборни предмет у III семестру , 3+2, 

ДАС Машинско инжењерство: 

http : //fiпk.гs/im ages/stories/PD F/d oktorske/2016 -2 01 7/knj i gapгed111 e tadok lors kestL1dij e2 01 6-20 1 7 .pdC 

1. Моделирање и идентификација, изборни предмет у 1 семестру 5+5, (ангажован наставник на 
предмету од његовог оснивања школске 2007/08 са пуним ангажовањем) , 

l111p://inoocl le. 111 tkg . гs/coшse v ie\\ .php')id=24 1 
2. Рачунарски управљани системи , изборни предмет у ll семестру, 5+5, (ангажован наставник н а 

предмету од његовог оснивања школске 2007/08 са пуним ангажовањем), 

l1 ttp ://rnood le. 111 tkg.r- 'icoL1гseiv ie\v .ph p')id=245 

ОАС Информатика, Природно-математички факултет, Универзитет у Крагујевцу 

1. Изборни семинар , изборни предмет у Vll семестру, 2+2, (ангажован наставник на предмету у 
школској 20 12113 , 2013114, 2014115 и 2015/ 16, 2+2), 
lш р. 1110odle.111 tk~.1·s сош. е 'ie\\ .php?id 37 1, тутор систем: lшр: 14 7. 91 .203 .3 0 :.'ОО· 

П ортали предм ета и евиденuиј а за шк. 20 1311 4, 14115 и 20 1511 6 -l1ttp ://phys ic .kg.ac.rs/moodle/ 

ДАС Информатика, Природно-математички факултет, Универзитет у Крагујевцу 

1. Рачунарско управљање, изборни предмет, 5+5, (ангажован наставник на предмету од школске 
2008/09), 



Специјалистичке струковне студије Меахтроника, Висока школа електротехнике и рачунарства 

струковних студија (ВИШЕР), Београд 

1. Мерни информациони системи , изборни предмет у 11 семестру , 3+2, (ангажован наставник на 
предмету у школској 20 14/ 15 , 3+2) , 

Дипломске академске студије Машинско инжењерство , Факултет инжењерских наука Универзитета у 

Крагујевцу 

1. Мехатроника, обавезни предемет у 11 семестру, 2+2, модул Индустријски инжењеринг, 

(ангажован наставник на предмету школске 20 11 /12 , 2012/Ј 3 са оптерећењем 2+0, и у 
периоду шк. 2007/0 8, 2008/09 , 2009/ 10, са оптерећењем 1+ 1) 
l1ttp ://mood le.111 fkg.l's/coL1Гse/v ie\V .php-:> ict=28 / http ://moodle. mfkg. rs/coLJГse/v i e\v .pl1 p?id=2J6 
Касније ј е предмет Мехатроника 

llllp :// /ink . 1·s/sajt/Do \v l1loжl s/StщJ i је/ А k1·edi la(;i ja/Di rlom ske/M6 11 nEJOba vez11 i l Melшt1·on i ka. pd Г 
замењен предметом ММ2562 Управљање индустријским процесима : 

http ://fi 11k.rs/images/storiesfPDF/20 17 rюvc 1-.n ji ge p1\:d1ncta/iz111c111.: 1 6.05.2017/Квјiеа prcclmcta Masi11sko i11zenjeг 

stvo i\'1 ЛS.щ\Г 

2. Искуство у педагошком раду са студентима (просечан број часова одржане наставе у току школске 

године у периоду од избора у претходно звање или од последњег избора у звање): 

Просечно оптерећење: нешто више од 10 часова недељно + настава на докторским студијама 

у оквиру горе поменутих предмета : Мерење и управљање, Дигитално управљање, Пројектовање 

САУ , Индустријски рачунарски системи , Мехатроника , Сензори и актуатори Сигнали и системи , 

Рачунарски подржано мерење и управљање, Изборни семинар , Роботика и мехатроника, Мерно 

информациони системи 

3. Оцена педагошког рада: 4.32 

4. Ауторство књиге из релевантне области , одобреног уџбеника за ужу научну област, поглавља у 

одобреном уџбенику за ужу научну област, превода иностраног уџбеника, монографије, 

практикума или збирка задатака за ужу научну област (наслов , аутор( и) , година издавања, издавач): 

Уџбеничка издања 

1. Милан С . Матијевић , Горан Јакуповић , Јелена Цар , Рачуиарски подр:жаио .мереље и 

управљаље, Универзитет у Крагујевцу , септембар 2005 , Крагујевац, ISBN 86-80581-81-Х. (530 
страна, 24cm, прво издање) - Универзитетски уџбеник. 

2 . Милан Матијевић, Владими р Цвјетковић , В есна Ранковић , Миладин Стефановић , 

Управљшье лабораторијским процесима посредством И11тер11ета , Машински факултет у 

Крагујевцу , 2007, ISBN 978-86-86663-12-2, ЦИП 658 .5:004 .382(075 .8) - Помоћни 

универзитетски уџбеник . 

3. Милан С. Матијевић , Горан Ј акуповић, Јелена Цар, Рачуиарски подржаио .мереље и 

управљаље, Универзитет у Крагујевцу , септембар 2008 , ISBN 978-86-86663-14-6 (540 страна , 

друго издање) - Универзитетски уџбеник . 

4. Миладин Стефановић , Милан Матијевић , Мирослав Равлић , Владимир Цвјетковић 

Лабораторијска мереља и управљаље експерил1еити.ма путел1 Иитериета, Машински 

факултет у Крагујевцу, 2007, ISBN 86 - 86663 - 06 - О , ЦИП 658 .5:004 .382(075 .8) -
Лабораторијски практикум . 

Скрипте 

1. Слободан Никоте Вукосавић , Милан Славка Матијевић , Лабораторијски приручник за 

програмирање и примену TMS320F240 DSP процесора у лабораторијском систему за 

управљање кретањем, Лабораторијски практикум - скрипта, Лабораторија за 

микропроцесорско управљање електрични м погонима, Електротехнички факултет 

Универзитета у Београду , 2002 . (lшp://kiklop .etf'.bg.ac. rs/c\.\'eЬI /te5nшe/ 1'240.zip) 

2. Милан Матијевић , Владимир Ј оковић , Ненад Бабајић , 

l 1tto :i/coa.tin.kQ.ac.гs:30/Horne/ Г.:PuЫishim!. - Електронска збирка задатака са софтверским 



решењем интерактивног система тестирања и подршке учењу, 144856-Tempus-2008-RS-JPGR, 
Факултет инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу, 201 3 

5. Ауторство тест питања у бази одобреној за полагање испита из уже научне области (навести број 

тест питања): 

6. Назив студијског програма, предмета (модула, курса), година студијског програма и број часова 

које Је професор одржао у току школске године (на основним , дипломским односно 

специјалистичким , магистарским и докторским студијама) : 

Школска 201611 7 

1. ОАС Рачунарска техника и софтверско инжењерство, предмет Сигнали и системи , друга 

година студија, 30+0 
2. ОАС Машинско инжењерство, предмет Мерење и управљање, трећа година студија, 16+0 
3. ОАС Машинско инжењерство, предмет Аутоматско управљање (модул ПМА У), трећа година 

студија , 24+0 
4 . ОАС Машинско инжењерство , предмет Сензори и актуатори (модул ПМА У), трећа година 

студија, 24+0 
5. МАС Машинско инжењерство, предмет Дигитално управљање (модул ПМА У), прва година 

студија, 30+30 
6. МАС Машинско инжењерство, предмет Пројектовање СА У (модул ПМА У , изборни предмет) , 

друга година студија , 45+0 
7. МАС Машинско инжењерство, предмет Индустријски рачунарски системи (модул ПМАУ, 

изборни предмет) , друга година студија, 24+0 
8. МАС Машинско инжењерство, предмет Роботика и мехатроника (модул ПМАУ, изборни 

предмет), друга година студија , 9+0 
9. ДАС Машинско инжењерство , предмет Моделирање и идентификација (научна област: 

Аутоматика и мехатроника, изборни предмет), прва година студија, 5+5 
1 О. ДАС Машинско инжењерство, предмет Рачунарски управљани системи (научна област : 

Аутоматика и мехатроника, изборни предмет), прва година студија, 5+5 
11. ОАС Војно-индустријско инжењерство, предмет Мерење и управљање, трећа година студија, 

16+0 
12. ОАС Аутомобилско инжењерство, предмет Мерење и управљање, трећа година студија, 16+0 
13. МАС Индустријско инжењерство - пословни информациони системи , Индустријски 

рачунарски системи (модул ПМАУ, изборни предмет) , прва година студија, 24+0 
14. МАС Војно-индустријско инжењерство, Индустријски рачунарски системи (модул ПМА У , 

изборни предмет) , прва година студија, 24+0 

7. Увођење нових метода у реализацији наставе и развоју квалитетног материјала за употребу у 
настави (задатака, демонстрационих огледа и слично . ): 

У саставу руководећег тима Факултета (2007-20 12), допринео је дефинисању софтверских 
решења за праћење и транспарентност ефикасности наставног процеса (и која је развио и 

имплементирао Ненад Захар, и још увек се користе). Такође , у својству продекана, аутор је 

још увек актуелног упутства за наставнике о садржају електронских портала наставних 

предмета (н пр . препоручено је навођење исхода знања за сваку наставну недељу са 

навођењем примарне литературе - са прецизношћу на нивоу страна и пасуса препоручених 

уџбеника - одакле се припрема студент за стицање очекиваних исхода знања , и сл.) 

http ://пюodle.m fh!!.ГS course/iпdex.php'?cate2щyid=6 I - Структура MOODL E портшю 

предмета. 

По угледу на софтверску подршку наставном процесу предмета MIT 6.01 , а која ниј е 

отвореног типа попут дате на l1t t p s ://oc \v . n1 it.ed u /co ui·ses/e l ectrica l -en gineer i 1щ-and -co111pL1ter­

sc i е псе/6 -0 1 sc-introd L1 ction-to-e l ectг i cal-engi 11 eeri 1щ-an d - co111 pL1ter-sc i е псе- i- s p r iпg-

201 1 / i11dex. l1t111 , направљен је тутор систем за учење програмског језика Пајтон , и генеричко 

софтверско решење за креирање тутора истог и слич ног типа 



М. Матијевић, В . Јоковић , Н. Бабајић , http ://cpa.fi n . kg.ac. rs:ЗO/H o111 e/EPt1Ьli s l1i1щ - Електронска 

збирка задатака са софтверским решењем интерактивног система тестирања и подршке учењу, 

144856-Tempus-2008-RS-JPGR, Факултет инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу, 2013 
Кроз поменути софтверски алат за подршку учењу - Пајтон тутор - прошло је више од 1 ОО 
студената у оквиру предмета Изборни семинар , Мехатроника, Пројектовање САУ, Роботика 

и мехатроника, Сензори и актуатори. 

Кратки видео клипови, попут https ://ww\v.youtнbe.com/watch ?v=cBVГcЗG\vv 1 У &t=6s, су 

продуковани да би се омогућио ефикаснији наставни процес (брже схватање теоријских 

концепата и боља апсорпција знања студената) 

Као посебан помоћни наставни материјал за студенте продуковани су нешто дужи клипови 

систематизованог и повезаног садржаја вежби попут 
1) Јнtр:- '\1\1_11~uutн\Jc.c~н1 111·a1<.:h'\_JЧ\\/tta~11'1X&l1,t-::.l_ l 11111{\,_'>\\tlcl\( _)ЩQl L!l.\&ll!~k~ -~-1 

2) illli''> , 111111_)_1н1t11hc.l.'orn \\и1с1Ј· 1 1 \JJ{)~lk()(1r\11<xJ1,t l l Ј11ЈЈ{\51щlс( \()q_111\ Ј 'ч7 \&111<k~ 20 
3) lllLJ!' 'i \\" \':.-1 ~P lll_l!hC .(\IПI11atcl1' 1 ',КЈ l1XOcl5\l1&1111.k\ Jf)&J1\I 1 ·11 111JJ{\:'1~l...\.'l\(~I()\ l "i17.·\ 
4) httl)~: -'i1\\\\\ ~ t>111ub,•.co 111 11;11,· Ј1 11 6J1l\/5111 S(1s&11нkл 1 Х&Ј1;1 l 111111 Ј{ \"51н1~ .:(_ 1·0<!!i> I 1 N t 2Л 

5) IH tJћ :!/1111\1 . 1 uut11l1e.com•11a1ch}1 ~l'VMa k\г(1k& 11;1- l.ll.l I 1\ ЈЈ{ \"511qL 1.'l\·Oq iolJ I N17Л&111dсх= 1 7 

6) filllli .!/111111 . 1out11lJc . cuш/щ:нch '' v l60ci8.lцli s l ·. &J1;1=l ILI 11111{ Y511gCcL\·OqioL JTNt7Л&i11dcx= 16 

7) lшr; ://11· 11·11·. y<111tt1bc.l.'om Ћ<Нсl1 '> 1 1' 119lYLl9.17Л&lis1=LI L I 11111{ V511gL\:L\{)qit>l J 1 Nt7Л&indcx=15 

Образовна сврха развијених лабораторијских модела је делом документована кроз видео 

клипове попут 

l1llJ1>· 1·11·11·11 _yo11t11hcccom'11 a1cl1'\ ЛС;i( i6gl~ go&i 11<Jc)' =(17&1i>1= ~1l .1 J1111{\'~~-c(>"Џqiol_П_ tl,\ 

што је од користи студентима да у неколико минута могу да сагледају укупну целину, сврху 

и циљеве лабораторијског рада и исхода знања које треба да стекну 

По угледу на http :/;\veb.n1it.edu/6. l l l /1.\Ћ11·/t'2017/ i ndex. litml (па отићи на " Past projects" . . . и 
видети видео клипове студентских пројеката) од студената је захтевана слична завршна 

презентација у циљу развоја комуникационих способности - да се у најкраћем времену на 

најатрактивнији начин саопшти резултат рада, транспарентности исхода знања, подстицања 

индивидуалне одговорности , подстицања и тимског и такмичарског духа, и слично . Посебан 

аспект је истицање способности студената Универзитета у Крагујевцу : 
1) https://1v1\ 11· . 1- 011 tube.co 1n/11atcl1"1 ~ 1 . Wtl{No 1~ Lc&t= 1 .12 

2) l111ps://11•11 '". \ out11bc.co 111/ 11-utch''v~111Gm9 tvG IZco&1=27s 
3) l1ttщ; ://www .yo ut11l1c.co 11J/11·a1ch'?1,=TOaTszc.I BB 1v 

4) 1111 s://11·11,11· ·o t1 t11 J1e .com/11 atch·11= 5i k 9Шilc4& 111tkx=4 J & list=lJJ) 111·11{ V511·t CcC\'Oчiol.!JJ:::J.t 7~ 

5) http ://111v1v 11ot1tubc.co n1!11atcl1 ' 1 1·=aЫxl'/\X МЈ . 11 
6) I111ps ://\111w .1 out11lJc.co11J/11-u tch''11=c УахСсМч30с&Ј is1=l I LI 1"11{ V511 gCcCvOg iol JTNt7 A&indcx= 35 
7) l111ps://11'1111 .1out11l)c.co 111f11·a1ch''1·=S\A,.' Asg,V\ Ьl7<.:>&li; t= lJlJ 111·IR V51\цCcCvOgiolJТ !7A&intlex=33 итд. 

Међутим, на овај начин је више предложена него остварена иновација наставног процеса, 

јер публиковање јавно доступних наставних и промотивних материјала тражи активно 

укључење ВШУ (дефинисану техничку подршку и рецензију коју организује институција, 

али и припрему студената кроз могући изборни предет из области комуникација и 

консултације и оцену наступа са стручњацима из области комуникација , што је истовремено 

припрема за студенте да остваре успешнију комуникацију са будућим послодавцима и 

другим могућим корисницима њихових услуга). 

Развој лабораторијске подршке настави са омогућеним приступом путем Интернета за 

извођење лабораторијских вежби . Одличан пример је предмет треће године ОАС, Мерење и 

управљање, где је недостатак људских и хардверских ресурса за извођење лабораторијских 

вежби за популацију од 200 студената , довео је до решења да: 1) припрема за вежбе буде 
демонстрационог типа, 2) њихово извођење тече самостално путем Интернета, 3) на 

усменом делу испита потенцијално буде дискутован извештај и сви аспекти самосталног 

решавања лабораторијских задатка. Електронска упутства за лабораторијске вежбе су 

екстензивна и доступна су на порталу предмета http: l/moodle. mfkg.rs/course/vie1..,·. rl1p? id=42. 

Допринос у организацији и изградњи лабораторијске инфраструктуре на матичном 

Фаултету: 

Кроз активности Центра за примењену аутоматику, сарадњу са фирмама донаторима, затим , 

кроз организацију и реализацију националних и међународних пројеката (TR/8020, 
TEMPUS СО ЈЕР 41029-2006, TEMPUS ЈР 144856-2008, RSEDP2 ЈР А/2010/218 А ТС Serbia, 
више WUS пројеката) допринео је развоју лабораторијске и укупне инфраструктуре 

Факултета . Његовом активношћу, Факултет је у области аутоматике и мехатронике добио 

наставну опрему реда величине 200.000,00 ЕУ Ра, а којаје углавном организована у простору 

Центра за примењену аутоматику и тада постојеће Лабораторије за аутоматику, 

хид а лик , елект отехник и оботик . 



• Организовао ј е градњу око 20 лабораторијских модела . Лабораторијски модели су 

пропраћени одговарајућом литературом , примерима и софтверским решењима. Већина 

лабораторијских модела ја конструисана тако да надзор и управљање може бити изведено 

на више начина, у потребом различитих софтверских и хардверских платформи . Развијен је 

и уређај који обезбеђује напајање и једноставан интерфејс за прикључивање 

лабораторијског модела на програмабилни логички контролер , микропроцесорску 

платформу, и/или персоналн и рачунар са АДДА интерфејсом - појединачно или 

истовремено али са јединственим управљањем од стране само једне од навених 

"стандардних" рачунарских платформи за мерење и управљање . 

Као Фулбрајтов стипендиста је био укључен у наставни процес следећа два предмета 

l1ttp :f /,.veb.1n it.edшб. I 1 1/\v\v1,v/ t2017 l iпd ex .htni 1 и littps://oc\v .111 it .edu/coш·ses/e lectrical­
en g ineeri1щ-and-co 111 pt1te1·-sc ie11ce/6-01 sc-i ntгod uc t ion-to-e lectri ca 1-engi 11 ee ri1щ-а nd-coin pu ter­
sc i e11ce- i-spri 11 g-20 11 / - за кој е је затим , из средстава пројеката којима је координирао, 

обезбеђена лабораторијска инфраструктура за Факултет инжењерских наука Универзитета 

у Крагујевцу, зарим, организована активност сарадника за рад и обуку на тој лабораторијској 

опреми , и понуђен комплетан трансфер наставне технологије и самих предмета. Управо су 

те тематске целине биле заступљене у промоцијама Факултета и Универзитета на 

манифестацијама попут l1ttp: / \V>\1vv.cp11.rs/aktiv11 osri /velika-iz lozba-1·obota/ или "Ноћи 

истраживача" више година уназад, у тзв. промотивним поставкама Центра за примењену 

аутоматику Факултета инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу . Такође, развијена је 

на ФИН-у лабораторијска подршка за реализацију вежби и домаћих задатака предмета 

J1ttp ://>veb.mit.edu/6. 111 /w,.vw/ f10 1 7/iпd ex.htin l посредством Интернета, и публикована је у 

оквиру http ://www.golabz.eL1/laЬ/fpga-dev ice, Go-Lab, Graasp и ISL софтверске платформе . На 

тај начин је омогућено студентима да самостално усавршавају своја знања из области 

програмирања и примене FPGA уређ аја, према програму предмета МП 6.111 , а уз 

лабораторијску подршку Факултета инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу , која је 

доступна посредством Интернета (са било ког места, у било које време) . 

8. Увођење нових области , наставних предмета (модула, курсева) : 

• Био је студент прве ген ерациј е иовоуведеног смера за Аутоматско управљање 

Машинског факултета у Крагујевцу (касније ФИН-у) где је дипломирао, магистрирао , 

докторирао , и прошао кроз сва наставна звања у области Аутоматског управљања (или 

Аутоматике и мехатронике) . С ве време свог радног стажа, бави се инфраструктурним , 

наставним , истраживачким и струковним јачањем области на матичном факултету. 

Најочигледнији допринос је развој лабораторијске инфраструктуре којије омогућио развој 

свих постојећих предмета из шире области аутоматског управљања, развој проблемски 

орјентисаног учења, унапређење могућности студентског истраживачког рада, увођење 

нових предмета, ширење понуде предмета континуалног образовања, и предлагање нових 

модула у којима област аутоматског управљања има значај ну партиципацију . Таксативн о: 

• Одлука Наставно-научног већа Машинског факултета у Крагујевцу , број 01-1/145-2, од 
28.02.2008 . годин е, којом се одобрава интердисциплинарни/интеркатедарски студијски 

профил "Мехатроника" и на основним , и на дипломским академским студијама 

Машинског факултета у Крагујевцу , са исходом у стручном називу (у додатку дипломи) 

"Инжењер машинства - Мехатроника, на основним студијама, и "Дипломирани инжењер 

маши нства - Мехатроника' ', на дипломским студијам а. 

• Имао је значајан утицај у креирању садржаја нових наставних предмета: 

о Индустријски рачунарски системи , МАС, изборни предмет за више студијских 

програма 

о Сензори и актуатори , ОАС Машинско инжењерство, модул ПМА У 

о Рачунарски подржано мерење и управљање изобни предмет на ОАС Војно­

индустријско инжењерство и на ОАС Машинско инжењерство, модул 

Информатика у инжењерству 

о Сигнали и системи, ОАС Рачунарска техника и софтверско инжењерство 

(наставни програм предмета је у н ајвећој мери заснован на МП 6.003 , 20 11 -
11 rt ps: 11 ОС\.\' . in i t .ed L1/co L11·ses/ е lect rica l-e11gi11ee1·i n ~ -and-coin puter-sc ience/6-00 З-
s ig11a l s-and -systen1~ - Гall -20 11 ;) 

о Пројектовање САУ , МАС Машинско инжењерство, модул ПМАУ 



• Самостално ј е предложио и увео предмете 

о Моделирање и идентификација , ДАС Машинско инжењерство 

о Рачунарски управљани системи , ДАС Машинско инжењерство . Уџбеник Рачунарски подр:жано мерење и управљање је основна литература за наставне 

предмете : Аутоматско управљање, Мерење и управљање, Мехатроника, итд. 

9. Учешће у припреми и руковођење студијским програмом и/или руковођење катедром : 

10. Активно учешће у раду ил и организација периодичних и перманентних 

клиничких/лабораторијских састанака или журнал клубова: 

11. Руковођење радом демонстратора ( фацилитатора) , сарадника у настави , стажиста, 

специјализаната, асистената: 

12 . Руковођење предметом у оквиру уже научне области: 

ДАС Машинско инжењерство : 

lнtn ://Гink . гs/ i mages/sto гies/PD F /doktoгske/2016-201 7Љ1ј i цap redm etad okto 1 ·s k es tudij e20 1 6 -20 1 7 .pd f 

1. Модел ирање и идентификација, l1щ~: 1/nюodle . mtkL?..rs lcoшse vie>v.p l1p?id=24 I 
2. Рачунарски управљани систем и , l 1tti;~ : //111 ood le .111 fkg.гs/co L1гse 1v iew .php?id=245 

• Менторство студентских радова : 

Био је ментор 28 дипломских (мастер) радова из ужих научних области Аутоматика и 

мехатроника и Примењена информатика и рачунарско инжењерство, и то : 

• Тијана Цвијовић 373 /2015 , Програмирање кретања LEGO Segway мобwтог робота у 

програмском језику Pythoп , м астер рад, Факултет инжењерских наука Универзитета у 

Крагујевцу, 2017 
• Александра Вељовић 368/2015, Lab VIEW и Sieтeпs - ТЈА Po1'tal у пројектовању сајбер 

физичких система, мастер рад, Факултет инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу , 

2017 
• Андрија Јестровић 348/2015 , Пројектовање SCADA апликације и система заснованог на 

раду четириједнос.мерна и асинхроно мотора, мастер рад, Факултет инжењерских наука 

Универзитета у Крагујевцу , 2017 
• Александар Јаношевић 147/90, Употреба "Go-Lab / Graasp " софтверске платформе за 

градњу репозиторијума експеримената доступних посредством Интернета, дипломски 

рад, Факултет инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу , 2017 
• Зоран Живановић 3011996, Пројектовање и имплементација система ваздушне 

левитације са ардуино рачунарском платформом, дипломски рад, Факултет 

инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу , 2017 
• Жељко Крстић 338/2013 , Имплементација контролера LEGO Segway мобилног робота у 

програмском језику Pythoп , м астер рад, Факултет инжењерских наука Универзитета у 

Крагујевцу, 2017 
• Немања Радовановић 391/2014, Пројектовање лабораторијског модела за праћење и 

управљање температуре у дводимензионалном температурском пољу, мастер рад, 

Факултет инжењерски х наука Универзитета у Крагујевцу , 20 17 
• Драгомир Милошевић 351 /2014, Пројектовање дигиталних система за управљање 

позиције и брзине DC мотора помоћу S7 1200 PLC-a и микроконтролера АТ теgа 328Р, 

мастер рад, Факултет инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу , 2017 
• Никола Јовић 328/2014, Пројектовање веб лабораторије за образовне потребе 

програмирања и употребе FPGA уређаја, мастер рад , Факултет инжењерских н ау ка 

Универзитета у Крагујевцу, 2016 



• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

Милош Милановић 336/2013, Развој лабораторијског модела спрегнутих 

електромоторних погона за надзор и управљање путем Интернета, мастер рад, 

Факултет инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу, 2016 
Радомир Митровић 377/2013, МРС алгоритми у управљању спорих индустријских 

процеса, мастер рад, Факултет инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу, 20 15 
Александар Станисављевић 368/20 11 , Пројектовшье дигитално управљаних серво 

механизама са DC мотором у улози извршног органа, мастер рад Факултет инжењерских 
наука Универзитета у Крагујевцу, 2013 
Марко Јуришевић 321/2011, Пројектовање лабораторијског модела система ваздушне 
левитације, мастер рад, Факултет инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу , 2013 
Славољуб Радојевић 606/2011, Управљање нивоом воде у два резервоара, мастер рад, 
Факултет инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу, 2013 
Милутин Зарић 324/2009, Пројектовање SCADA система за оцену енергетске 

ефикасности управљања нивоа течности, мастер рад, Факултет инжењерских наука 

Универзитета у Крагујевцу, 2012 
Иван Вељовић 42/2000, Примена Сuменсовог ТЈА 11 софтверског пакета у програмирању 
PLCIHMI уређаја и индустријских рачунарских система, дипломски рад, Факултет 

инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу, 20 12 
Видоје Луковић 3112003, Програмирање и примена PLC Sieтeпs siтatic s7-1200, 
диллосмки рад, Машински факултет у Крагујевцу 

Игор Вулић 147/2005, Пројектовање рачунарски управљаног система спојених 

резервоара, ди ллосмки -мастер рад, Машински факултет у Крагујевцу 

Андреја Којанић 86/2002, Вируелна мерна инструментација - могућности NJ ELVJS 
платформе, диллосмки рад, Машински факултет у Крагујевцу 

Марко Тодоровски 126/2001, Рачунарска подршка у извођењу експеримената и анализа 
резултата мерења, диллосмки рад, Машински факултет у Крагујевцу 

Иван Дачић 76/1996, Реализација ПИД управљања лабораторијског модела сушаре ПТ400 
употребом Siетепs-овог PLC-a СРИ 224ХР, диллосмки рад, Машински факултет у 

Крагујевцу 

Милан Грујовић 47/2002, Пројектовање, израда прототипа и тестирање 

лабораторијског модела хеликоптера, диллосмки рад, Машински факултет у Крагујевцу 

Горан Тасић 389/1999, Примена PLC-a у системима надзора и контроле приступа 
стамбено пословних објеката, диллосм ки рад, Машински факултет у Крагујевцу 

Владан Милојевић 82/1995, Надзор и управљање моделом раскрснице, диллосмки рад, 

Машински факултет у Крагујевцу 

Александар Дишић 56/1995, Синтеза и имплементација фази контролера за управљање 
протока ваздуха код мотора СУС, ди ллосмки рад, Машински факултет у Крагујевцу 

Драгољуб Стевановић 20/1998, Интернет алати и апликације у управљању процесима, 

диллосмки рад, Машински факултет у Крагујевцу 

Владимир Милашиновић 73/1989, SCADA системи, ди ллосмки рад, Машински факултет 

у Крагујевцу 

Александар Маринковић 57/1996, Аутоматско подешавање ПИДа, диллосмки рад, 

Машински факултет у Крагујевцу 

Био је ментор 13 завршн их радова из ужих научних области Аутоматика и мехатроника и 
Примењена информатика и рачунарско инжењерство, и то: 

Андрија Станојевић 141/2012, Коришћење Pythoп програмског језика у апликацијама 
мерења и управљања, завршни рад, Факултет и нжењерских наука Универзитета у 

Крагујевцу , 2017 
Милош Ђорђевић 239/2012, Мерење, прикупљање и визуелизација сигнала путем 

минирачунара "Raspberry Pi" коришћењем програмског језика "Pythoп ", завршни рад, 
Факултет инжењерских наука Универзитета у Крагу ј евцу, 2015 



• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

• 

Никола Јовић 163/2011, Пројектовање Ардуино мобwzног робота са камером мобwzног 
телефона у улози сеюора, завршни рад, Факултет инжењерских наука Универзитета у 

Крагујевцу, 20 14 
Никола Јовановић 48/2010, Аквизиција и визуелизација сигнала са лабораторијског 

система DL2312HG, завршни рад, Факултет инжењерских наука Универзитета у 

Крагујевцу , 2013 
Милош Милановић 113/20 1 О, Испитивање сеюора и актуатора лабораторијског 

система DL23 l 2HG, завршни рад, Факултет инжењерских наука Универзитета у 

Крагујевцу, 2013 
Радомир Митровић 733/2011 , Пројектовање ЛЕГО роботске главе - интеграција 

функција сензора и актуатора, завршни рад, Факултет инжењерских наука Универзитета 

у Крагујевцу, 2013 
Александар Станисављевић 207 /2006, Примена концепта машина стшьа у програмирању 
кретања мобwщих робота, завршни рад, Факултет инжењерских наука Универзитета у 

Крагујевцу , 2011 
Игор Вулић 147/2005 , Рачунарски подр:жано мерење и управљање путем програмског 

пакета LABVIEW, завршни рад, Машински факултет у Крагујевцу 

Урош Кецовић 43/2006, Регулација температуре у рачунарски подржаном систему 
ПТ400, завршни рад, Машински факултет у Крагујевцу 

Милутин Зарић 5/2006, Пројектовање и тестирање лабораторијског система за 

регулацију нивоа, завршни рад, Машински факултет у Крагујевцу 

Милош Витошевић 19 1 /2006, Програмирање и примена едукацијског мобwzног робота 

АСУРО, завршни рад, Машински факултет у Крагујевцу 

Милош Ђаловић 51/2006, Програмски пакет Lab VIEW у рачунарски подр:жаном систему 

мерења и управљања, завршни рад, Машински факултет у Крагујевцу 

Милан Павловић 49/2006, Софтверски алати рачунарски подр:жаних система мерења и 

управљања, завршни рад, Машински факултет у Крагујевцу 

13. Туторство : 

14. Остало: 



1.3. РЕЗУЛТАТИ У ОБЕЗБЕЂИВАЊУ НАУЧНО-НАСТАВНОГ ПОДМЛАТКА 

l . Менторство одбрањеног завршно г рада на специјалистич ким или мастер академским студијама, 

односно дипломских и специјалистичких радова и магистарских теза (име и презиме студента, 

ужа научна област и наслов рада, датум одбране): 

1) Тијана Цвијовић 373/2015, Програмирање кретања LEGO Segway мобШ1ног робота у 
програмском језику Pythoп, мастер рад, Факултет инжењерских наука Универзитета у 

Крагујевцу , 2017 
2) Александра Вељовић 368/2015 , Lab VJEW и Siemens - ТЈА Portal у пројектовању сајбер 

физичких система, мастер рад, Факултет инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу , 

20 17 
3) Андрија Јестровић 348/2015 , Пројектовање SCADA апликације и система заснованог на 

раду четири једносмерна и асинхрона мотора, мастер рад, Факултет и нжењерских наука 

Универзитета у Крагујевцу, 2017 
4) Александар Јаношевић 147/90, Употреба "Go-Lab / Graasp " софтверске платформе за 

градњу репозиторијума експеримената доступних посредством Интернета, дипломски 

рад, Факултет инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу , 20 17 
5) Зоран Живановић 30/1996, Пројектовање и имплементација система ваздушне 

левитације са ардуино рачунарском платформом, дипломски рад, Факултет 

инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу , 20 17 
6) Жељко Крстић 338/20 13, Имплементација контролера LEGO Segway мобилног робота у 

програмском језику Pythoп, мастер рад, Факултет инжењерских наука Универзитета у 

Крагуј евцу , 20 17 
7) Немања Радовановић 391 /2014, Пројектовање лабораторијског модела за праћење и 

управљање температуре у дводиметионалном температурском пољу, мастер рад, 

Факултет инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу , 2017 
8) Драгомир Милошевић 351 /2014, Пројектовање дигиталних система за управљање 

позиције и брзине DC мотора помоћу S7 1200 PLC-a и микроконтролера АТ теgа 328Р, 

мастер рад, Факултет инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу , 2017 
9) Никола Јовић 328/2014, Пројектовање веб лабораторије за образовне потребе 

програмирања и употребе FPGA уређаја, мастер рад, Факултет инжењерских наука 
Ун иверзитета у Крагујевцу , 2016 

10) Милош Милановић 336/2013 , Развој лабораторијског модела спрегнутих 

електромоторних погона за надзор и управљање путем Интернета , мастер рад, 

Факултет инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу , 2016 
11) Радомир Митровић 377/2013 , МРС алгоритми у управљању спорих индустријских 

процеса, мастер рад, Факултет инжењерских наука Ун иверзитета у Крагуј евцу, 2015 
12) Александар Станисављевић 368/2011 , Пројектовање дигитално управљаних серво 

механизама са DC мотором у улози извршног органа, мастер рад, Факултет инжењерских 
наука Универзитета у Крагујевцу , 20 13 

13) Марко Јуришевић 321 /2011 , Пројектовање лабораторијског модела система ваздушне 

левитације, мастер рад, Факултет инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу , 2013 
14) Славољуб Радојевић 606/201 1, Управљање нивоом воде у два резервоара мастер рад, 

Факултет инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу, 2013 
15) Милутин Зарић 324/2009, Пројектовање SCADA система за оцену енергетске 

ефикасности управљања нивоа течности, мастер рад, Факултет инжењерских наука 
Универзитета у Крагујевцу , 2012 

16) Иван Вељовић 42/2000 Примена Сименсовог ТЈА 11 софтверског пакета у програмирању 
PLCIHMI уређаја и индустријских ра чунарских система, дипломски рад, Факултет 
и нжењерских наука Универзитета у Крагујевцу , 20 12 

17) Видоје Луковић 31 /2003 , Програмирање и примена PLC Sieтens siтat ic s7-1200, 
ди плосмки рад, Машински факултет у Крагујевцу, 2011 



18) Игор Вулић 147/2005, Пројектовање рачунарски управљаног система спојених 

резервоара, диплосмки -мастер рад, Машински факултет у Крагујевцу, 201 О 
19) Андреја Којанић 86/2002, Вируелна мерна инструментација - могућности NI ELVIS 

платформе, диплосмки рад, Машински факултет у Крагујевцу , 2010 
20) Марко Тодоровски 126/2001, Рачунарска подршка у извођењу експеримената и анализа 

резултата мерења, диплосмки рад, Машински факултет у Крагујевцу , 2010 
21) Иван Дачић 76/ 1996, Реализација ПИДуправљања лабораторијског модела сушаре ПТ400 

употребом Siетепs-овог PLC-a СРИ 224ХР, диплосмки рад, Машински факултет у 

Крагујевцу , 20 1 О 
22) Милан Грујовић 47/2002, Пројектовање, израда прототипа и тестирање 

лабораторијског модела хеликоптера, диплосмки рад, Машински факултет у Крагујевцу, 

2008 
23) Горан Тасић 389/1999, Примена PLC-a у системи.ма надзора и контроле приступа 

стамбено пословних објеката, диплосмки рад, Машински факултет у Крагујевцу , 2008 
24) Владан Милојевић 82/1995, Надзор и управљање моделом раскрснице, диплосмки рад, 

Машински факултет у Крагујевцу , 2006 
25) Драгољуб Стевановић 20/1998, Интернет алати и апликације у управљању процесима. 

диплосмки рад, Машински факултет у Крагујевцу, 2005 
26) Владимир Милашиновић 73/1989, SCADA системи, ди плосмки рад, Машински факултет 

у Крагујевцу, 2004 
27) Александар Дишић 56/ 1995 , Синтеза и имплементација фази контролера за управљање 

протока ваздуха код мотора СУС, диплосмки рад, Машински факултет у Крагујевцу , 

2002 
28) Александар Маринковић 57/1996, Аутоматско подешавање ПИДа, диплосмки рад, 

Машински факултет у Крагујевцу , 2002 

2. Учешће у комисијама за одбрану завршних радова на специјалистичким или мастер академским 

студијама односно дипломских и специјалистичких радова и магистарских теза (име и презиме 

студента, ужа научна област и наслов рада, датум одбране): 

1. Зоран Калинић 1001/1996, НО Аутоматско управљање, Синтеза дигиталногуправљања 
координисаним кретањем код вишеосних производних система и мобuлних робота, 

магистарска теза, Машински факултет у Крагујевцу , 2004, (по одлуци бр. 01-44 од 
29.01.2004.) 

2. Александар Шаран ац 1009/ 1999, Примена неуро-фази контролера на статистичко 
управљање процесима, магистарска теза, Машински факултет у Крагујевцу , 2005. (по 
одлуци бр. 01-904 ОД 1 .09 .2005) 

3. Никола Стевановић 62/2001, Примена информационо комуникационих система у 

електронском банкарству, дипломски рад, Машински факултет у Крагујевцу, 2009. 
4. Данко Миленић 26/2001, Управљачко надзорни системи у водоснабдевању - SCADA, 

дипломски рад, Машински факултет у Крагујевцу, 2008 
5. Зоран Матовић 8211990, Праћење залиха алата, дипломски рад, Машински факултет у 

Крагујевцу, 2008 
6. Ђорђе Антонијевић 24/1998-w, Неки аспекти одређивања зауставног пута моторних 

возuла, дипломски рад, Машински факултет у Крагујевцу , 2009 

3. Учешће у комисијама за оцену пријављених докторских дисертација (име и презиме докторанта, 

ужа научна област и наслов дисертације, датум одобрења) 

!) Петар Мишљен , НО Аутоматика и мехатроника / НО Енергетски претварачи , Управљачке 

структуре вибрационог транспорта расутих материјала базираног на електромагнетним 

актуаторима, Одлука Већа за техничко-технолошке науке Универзитета у Крагујевцу , број IV-04-
702/21, 11 .07.20 17 . 



2) Владимир Јоковић , НО Аутоматика и мехатроника, Управљање спорw: индустријскw: процеса у 

реш11-1ом времену, Одлука Стручног већа за техничко-технолошке науке Универзитета у 

Крагујевцу , број 3/8, 11.01 .2012 . 
3) Ненад Бабајић, НО Аутоматика и мехатроника , Примена конвексне оптимизације у пројектовању 

мехатроничкw: система са флексибw1Ним спрезањем, Одлука Стручног већа за техничко-

технолошке науке Универзитета у Крагујевцу, број 3/9, 11 .01 .2012. 
4) Мирослав Равлић, НО Аутоматика и мехатроника , А спекти управљања у потискивању торзионw: 

осцшюција мехатроничкw: система са флексибш1Ним спрезања, Одлука Стручног већа за 

техничко-технолошке науке Универзитета у Крагујевцу , број 801 / 12 од 18 .06.2007. године 
5) Срђан Атанасијевић , НО Аутоматика и мехатроника, Надзорно управљачки системи базирани на 

Интернет технологијама - Пројектовање ВЕБ лабораторије , Одлука Стручног већа за техничко-

технолошке науке Универзитета у Крагујевцу , број 624/4 од 18.05.2007. године 

4. Учешће у комисијама за одбрану докторских дисертација (име и презиме докторанта, ужа научна 

област и наслов дисертације, датум одбране): 

1) Комисија за оцену писаног дела и усмену одбрану докторске дисертације кандидата мр Милана 

Ристановића , "Синтеза аутопилота применом природно пратећег управљања" Одлука Наставно-

научног већа Машинског факултета, Универзитета у Београду број 1О16/2 од О 1. 10 .2009. године , 

Датум одбране докторске дисертације 29 .03.2010 . године 

5. Менторство докторских дисертација (име и презиме докторанта, ужа научна област, наслов 

дисертације, датум када је израда дисертације одобрена и датум именовања кандидата за ментора) : 

1) Владимир Јоковић, НО Аутоматика и мехатроника, Управљање спорw: индустријских процеса у 

реш~ ном времену, Одлука Стручног већа за техничко-технолошке науке Универзитета у Крагујевцу 

од 11.07.2012 
2) Ненад Бабајић , НО Аутоматика и мехатроника, Примена конвексне оптимизације у пројектовању 

мехатроничкw: система са флексибwтим спрезањем, Одлука Стручног већа за техничко-

технолошке науке Универзитета у Крагујевцу од 11 .07 .20 12 
3) Мирослав Равлић , НО Аутоматика и мехатроника, А спекти управљања у потискивању торзионw: 

осц~шација мехатроничкw: система са флексибилним спрезања, Одлука Стручног већа за 

техничко-технолошке науке Универзитета у Крагујевцу , број 801 /1 2 од 18.06.2007. године ; Одлука 

Наставно-научног већа Машинског факултета у Крагујевцу бр . 01-1529/2 од 05.07 .2007. године. 
4) Срђан Атанасијевић , НО Аутоматика и мехатроника, Надзорно управљачки системи базирани на 

Интернет технологијама - Пројектовање ВЕБ лабораторије, Одлука Стручног већа за техничко-

технолошке науке Универзитета у Крагујевцу , број 624/4 од 18.05 .2007. године ; Одлука Наставно-

научног већа Машинског факултета у Крагујевцу бр . О 1-13 15/1 од 14.06 .2007 . године 

6. Менторство одбрањених докторских дисертација (име и презиме докторанта , ужа научна област, 

наслов дисертације и датум одбране) : 

7. Чланство у комисијама за специјалистичке и субспецијалистичке испите , за усмене докторске 

испите, за оцену снаге и дизајна студије: 

8. Учешће у раду факултетских тела за израду акредитационих докумената, комисија за квалитет, 

етичких одбора : 

Учествовао је у раду факултетских и универзитетских тел а за израду акредитационих докумената у 

оквиру задужења следећих функција за које је биран 

2007 - 2012, Продекан за међународну сарадњу и акредитацију 
2007 - 2013 , члан факултетске Комисије за обезбеђење квалитета 
2007 - 2014, члан Комисије за обезбеђење квалитета на Универзитету у Крагујевцу 
2011 - 20 14, заменик председника Комисије за обезбеђење квалитета на Универзитету у 
Крагујевцу 

• Био је члан подкомисије за самовредновање Универзитета у Крагујевцу (2007), и један од 
аутора Извештаја о самовредновању Универзитета у Крагујевцу из 2008. године . 



• Био је члан Комисије за спровођење самовредновања Факултета и његових студијских 

програма иједан од аутора Извештаја о самовредновању Факултета из 2008. и 2012 . године. 

9. Допринос уређењу интернет странице факултета: htto ://cпa. fi11.k!?..ac.rs 

10. Остало : 



2. ИЗБОРНИ ЕЛЕМЕНТИ 

2.1. СТРУЧНО-ПРОФЕСИОНАЛНИ ДОПРИНОС 

l . Аутор, коаутор елабората или студије: 

2. Руковођење или учешће на научним пројектима: 

Учешће у домаћим научно истраживачким и стручним пројектима: Учешће на на 

пројектима ресорног Министарства & Учешће на пројектима за кориснике из 
привреде: 

l) Ј ануар 201 l - децембар 2015 , "Интегрисани системи за уклањање штетних састојака дима и 
развој технологија за реализацију термоелектрана и енергана без аерозагађења", Уговор са 

Министарством науке и заштите животне средине , ТР- 33022, Руководилац пројекта др 
Слободан Вукосавић, ЕТФ Београд 

2) Јануар 2011 - децембар 2015 , "Интелигентни системи управљања климатизације у циљу 

постизања енергетски ефикасних режима у сложеним условима експлоатације", Уговор са 

Министарством науке и заштите животне средине, ТР- 33047, Руководилац пројекта др Драган 
Лазић, Машински факултет Универзитета у Београду 

3) Април 2008 . - 3 1. децембар 20 l О , "Управљање и надзор топлотних подстаница и пословно ­

стамбених јединица у системима даљинског грејања" Уговор са Министарством науке и 

заштите животне средине, ТР- 18020, Руководилац пројекта др Драган Лазић , Машински 

факултет Универзитета у Београду 

4) Април 2008. - 3 1. децембар 201 О, "Онтолошко моделирање у биоинжењерингу" Уговор са 
Министарством науке и заштите животне средине, ТР- 12002, Руководилац пројекта др Горан 
Девеџић, Машински факултет у Крагујевцу 

5) Јул 2006 - ј ул 2009 "Развој соларних асиметричних стационарних параболичних 

концентратора за добијање електроенергије и топлоте' ', Корисник : Министарство за науку и 

заштиту животне средине Републике Србије , Руководилац пројекта: др Милорад Бојић, ред . 

проф. Машинског факултета у Крагујевцу 

6) Јул 2006 - јул 2008 "Утицај снижавања температуре воде у секундарном току на смањење 
потрошње енергије у систему централног грејања' ', НПЕЕ 243001, Корисник: ЦИНИ Чачаk, 

Енергетика Крагујевац, Министарство за науку и заштиту животне средине Републике Србије, 

Руководилац пројекта: др Небојша Лукић, ванредни професор Машинског факултета у 

Крагујевцу 

7) 2005 - 2007 "Развој технологије и уређаја за ефикасну електрофилтрацију дима у 

термоелектранама и топланама", ТР- 661 ОБ , ", Корисник: Министарство за науку и заштиту 
животне средине Републике Србије, и Термоелектрана "Никола Тесла", Руководилац пројекта : 

др Слободан Вукосавић, ред. проф. Електротехничког факултета Универзитета у Београду 

8) 2002 - 2005 "Фармаколошка анализа ефеката ексцитаторних аминокиселина и хормона 

неурохипофизе на глатке мишиће желуца и јајовода' ', ев . бр. 1214, Корисник: Министарство 
за науку , технологију и развој Републике Србије, Руководилац пројекта : др Слободан 

Јанковић, ред. проф. Медицинског факултета у Крагујевцу, Универзитет у Крагујевцу. 

9) 2002 - 2004 "Истраживање и развој ватрогасног возила ради обезбеђења високе ефикасности 
и деловања ватрогасних јединица", ТР 0010 (МИС 3 .06 . 0010 . Б) , Корисник : Министарство за 

науку, технологију и развој Републике Србије, i О.О.О . "Застава - камиони" из Крагујевца, 

Руководилац пројекта: др Божидар Крстић, ванр. проф. Машинског факултета у Крагујевцу 

1 О) 1997-1998 иновациони пројекат "Редукција нивоа буке и вибрација код возила YUGO - Coral 
- 60 EFI ради задовољења ЕСЕ правилника број 51 .02", бр . 1.5. 1400, Корисник : Министарство 

за науку и технологију Републике Србије, руководилац, проф. др Живомир Петронијевић 

1 1) 1996-1 998 прој екат "Атомски апсорпциони спектрофотометри - дефектажа, активација и 

обука кадрова ", корисник РМХК "Трепча", руководилац проф. др Ружица Николић 

12) 1996- 1997 пројекат "Активација SE микроскопа и обука кадрова", корисник РМХК "Трепча", 
руководилац проф. др Ружица Николић 



13) 1995-1996 пројекат "Моделирање и симулација рада покретне мете ", корисник "Завод за 
испитивање и жигосање ручног ватреног оружја и муниције", руководилац проф. др Драган 

Милосављевић 

Учешће у реализацији међународно финансираних пројеката 

1) 20 15-2018 SCOPES project "EnaЫing Web-based Remote Laboгato 1·y Community and 
ln frastructL1re", http://physics. kg.ac.rs/fizil<a/sco pcs/# The project coordinator: Oenis Gillet, EPFL, 
Lallsanne 

2) 2009-2013 TEM PUS ЈР 144856-2008 " lnternational Accreditation of Engineering Studies", 
http://\V\V\\'.tempнs.ac.rs/p 1·ojects/detail/JP- l 44856-2008/49/ Координатор пројекта на 

Универзитету у Крагујевцу: проф. др Милан Матијевић 

3) 2011-2012 EuropeAid/ 130 - 168/L/ACT/RS- 2 Regional Socio-Economic Oevelopment Programme 
11 (RSEOP2): IPA/2010/2 18 АТС Serbia - Alltomotive Training Centre for Central Serbla 

4) 2007-2009 TEMPUS СО ЈЕР 41029-2006 "Interdisciplinary Engineering Education EstaЫishment", 

t1ttp://\v\.v\v .te mplls.ac.rs/pгojects/deta i 1 /Ј Е Р---41029---2006/49/ . Координатор пројекта на 

Универзитету у Крагујевцу: проф . др Милан Матијевић. 

5) О 1.0 1.2009.-3 1.1 2.2009. "New cardiovascular planлing and diagnostic tool for coronary arteries in 
BS EC countries using computational simulation" , Project Oevelopment Fund ofthe Organization of 
the Black Sea Economic Cooperation - BSEC 

6) 2005-2007 " Internet-Med iated Process Control Laboratory", eLeaming project No.: 019-01 /2006 -
eLearning program (eL TF - eLearning Task Force) of WUS Austгia financed Ьу Austrian 
Oevelopment Cooperation, руководилац пројекта 

7) 2005-2007 "Laboratory experimental setups for measurement and control via lnternet", eLearning 
project No.: 8093-01 /2005 - eLeaming program (eL TF - eLeaming Task Force) of WUS Austria 
financed Ьу Austrian Oevelopment Cooperation 

8) 2004-2006 TEM PUS ЈЕР 181 07-2003 "Restructuring Teaching at SerЬian Medical Faculties'', 
Project type: CARDS 2003 Curriculum Oevelopment ЈЕР within Tempus programme. Координатор 

пројекта на Универзитету у Крагујевцу: др Слободан Јанковић , ред . проф. Медицинског 

факултета у Крагујевцу. 

9) 2004-2005 CDP+ 11 3/2004 "Com puter aided measurement and contro l'', indi vidualni pгojekat, 

podrzan u okviru programa Course Development program (CDP) of WUS Austria financed Ьу 
Austrian Oevelopment Cooperation 

1 О) 2004 Tempus individual mobllity grant (IMG-SCG3022-2003) - for study of control engineering 
education at Czech Technical Un iversity in Prague (Faculty of Electrical Engineering), Prague, 
Czech RepuЫic. 

11) 2003-2004 Континуална едукација и преквалификација запослених. Програм: САО/САМ -
курс перманентног образовања. Одговорност: креатор и организатор програма модула курса 

и истовремено предавач у оквиру модула "PLC - Програмирање и примена" . Руководилац 

пројека др Славко Арсовски ред. проф. Машинског факултета у Крагујевцу. Програм је 

финансиран и организован у сарадњи са НВО Еурекна, Европском аген цијом за 

реконструкцију и развој , и Владом Републике Србије . 

3. Иноваторство: 

1. [М83[: Петар Мишљен , др Жељко Деспотовић , др Милан Матијевић , Регул исани погон 

резонантног електромагнетног вибрационог дозатора , Крагујевац, 2015, ли нк: 

l1ttp : //\~' '"'w.rink.rs/sajt/Dow 11l oads/1el111 icka 1·csen ја/ТR-85-20 l 5.pd r 
lнtp :f/,.,,,v,.,,.fink.rs i indcx.pl1p?op1 ion=con1 co11te11t& vic,v~мticle&id=56 I & \temid- 379 

2. [М83Ј: др Драган Лазић, др Милан Матијевић , др Милан Ристановић , др Милорад Бојић , др 

Миладин Стефановић , др Владим ир Цвјетковић , и Саша Јовановић, Експериментално 

постројење за управљање и надзор у системима централног грејања , Крагујевац, 2010, 
линк : 

http ://\v\vw .111 t'kg.1·s/sajt/Dow 11 loads/tehn icka 1·esen ja/t1'46 .pdt', 

l1ttp : i/\V\\1 \V.Пl fkg.rs iпdex.Pho'?optia11=com co11 te111& view=article&id=56 I & ltemid=379 



3. (М85]: Мирослав Равлић , др Милан Матијевић , др Драган Лазић, др Милан Ристановић др 

Миладин Стефановић , др Владимир Цвјетковић и Ненад Бабајић , Лабораторијски модел 

температурног процеса са кашњењем ПТ400 са управљањем и надзором преко 

Интернета , Крагујевац, 2010, л инк: 

lнtg : //\v\vw .m thg.rsisa jt/Dovvn loads1tehn icka rese11 jn/tr44 .Qd f 

11ttQ ://\V\.V\V .mfkg.1·s/index .12l112?012t ion=coп1 coпtent& view=article& id=56 I & l tern id=З 79 

4. (М85): др Драган Лазић, др Милан Матијевић , др Миладин Стефановић , др Милан 

Ристановић, др Владимир Цвјетковић , др Милан Ерић , Владимир Јоковић , Софтвер за 

управљање web лабораторијама , Крагујевац, 2010, линк : 

httQ ://\v\v\v .111tk g.r·s/sa j t/Dowп loads/tel111 icka l'esen jaltl'45 .Qd t' 

littg://\VW\V .ni fkg.rs/iпdex .ghg?ogt ioп=corn co11te11t& vie,v=artic Ј е& id=56 I & 1 tem id=З 79 

5. (М85(: др Милорад Бојић, др Ненад Марјановић , др Добривоје Ћатић , др Милан Матијевић , 

др Милан Деспотовић, др Весна Марјановић, мр Иван Милетић, Лабораторијска 

инсталација енергетских потрошача хибридних соларних пријемника - ЕП-Лаб , 

Краrујеавац, 201 О, линк: 

http ://w,vw . 111tКg . l'S/sa ј t!D0\\'11 ioads/tel111 icka гesenja/27.Qdf 

l1tt12 ://\V\\l\V .m fkg.rs/i11dex.ghg?ogtioп=corn coпte11t&vie,v=article& id=56 I & ltemid= 379 

6. (М85]: др Милорад Бојић , др Ненад Марјановић , др Добривоје Ћатић, др Милан Матијевић , 

др Милан Деспотовић , др Весна Марјановић, мр Иван Милетић, Стационарни соларни 

концентратор за добијање то плотн е енергије - ЦП-ЛАБ , Крагујеавац, 2010, линк: 

l1tLQ ://\VvV\V .tnfl<g.rs/sa j t/Do\vп loatis/tel111 icka r·eseп ј а/28 .Qd Г 

htt12 : //w\vw. п1 tk.g.гs/ i11 dex.Ql1 12?012tio 11 =corn co ntent&v i e vv=aгt i c le&id=56 l & lte111id=379 

7. [М85]: др Милорад Бојић, др Ненад Марјановић , др Добривоје Ћатић, др Милан Матијевић , 

др Милан Деспотовић , др Весна Марјановић, мр Иван Милетић , Стационарни соларни 

хибридни концентратор за добијање електроенергије и топлоте - ЦП-ОА, Крагујеавац, 

2010, линк: 

l1tt12: \\'\\'\\'. tn П.;~ . rs sпjt D0\\0 11loatls'tcl111icka гсsспјп 30.Qdt' 

httQ ://w\V\V .111 t'k g.1·s/ index.gl112?012tio11=com content& v ie\\1=al't icle& id= 561 & l te111id=З79 

4. Уређивање међународних и домаћих научних и стручних часописа : 

5. Чланство у редакцијама међународних и домаћих научних часописа : 

6. Рецензије научних радова , монографија, пројеката, уџбеника , практикума, студијских програма, 

установа и друго : 

• Оцењивач за потребе професионалног признавања високошколских исправа у оквиру 

ENIC/NARlC центра (био је два пута ангажован за давање мишљења о признавању диплома 
стечених у Иностранству) 

. Рецензент националне Комисије за акредитацију и проверу квалитета (КАПК) за акредитацију 

и проверу квалитета високошколских установа и јединица у њиховом саставу и вредновање 

студијских програма и био је ангажован за рецензије у вези : Спољашње провере квалитета, 

Акредитације виско школских установа, Акредитације студијских програма докторских 

студија, Акредитације студијских програма 1 и 11 степена 

. Рецензирање пројеката 

о Учествовао је у рецензирању пројеката билетералне сарадње између 

Министарства за науку и технолошки развој и Немачке службе за академску 



размену (ДААД), Бр. решења 451-03-254/15/2009-01, Министарство за науку и 
технолошки развој , Република Србија, Београд, 28.01.2009. 

о Учествовао је у рецензирању пројекатних апликација из области технолошког развоја 

за Министарство за науку и технолошки развој (Матични научни одбор за машинство) 

ради могућег финансирања у планираном периоду реализације пројеката од 2008-
20 1 1. године (мај 2008). 

о Учествовао је у рецензирању пројектних апликација за Research Executive Agency 
(REA) у оквиру ЕУ програма Н2020 Магiе Sklodowska-Curie Work Programme 2016-
2017 

Рецензирање научних и стручних радова за публиковање у часописима 

о IEEE Trans. оп Control System Technology, ISSN 10636536 
о Theoretical and Applied Mechanics, ISSN 1450-5584 
о Scientific Technical Review, ISSN број: YU ISSN 1820 0206 
о Energy and Buildings, ISS 0378-7788 
о Thermal Science, ISSN 1290-0729 
о Applied Mathematical Modelling, ISSN 0307-904Х 
о Техника, ISSN 0040-2176 

Рецензирање научних монографија 

о В . Младеновић, М.Лутовац, Д.Дебељковић, Стохастичка идентификација процеса -
1 део, 1 издање, ISBN 978-86-7776-194-3 , Факултет техничких наука у Чачку , 2016 

о В .Младеновић, М.Лутовац, Д.Дебељковић, Стохастичка идентификација процеса -
11 део, r издање, ISBN 978-86-7776-195-0, Факултет техничких наука у Чачку, 2016 

о М.Мишић, Д.Дебељковић,Динамика производних процеса и енергетских постројења, 

1 издање, ISBN 978-86-7083-901-4, Факултет техничких наука у Чачку, 2016 
о Д. Дебељковић , И. Бузуровић , Cmaбwlflocт посебних класа система аутоматског 

управљања у смислу Љапунова, ISBN 978-86-7083-899-4, Машински факултет 

Београд, Универзитет у Београду , 2016 
о И. Бузуровић , Д. Дебељковић, М . Мишљен, Динамика система описаних ш1гебро­

диференцијшlflим једначинама са помереним аргументом - / део, 1 издање, ISBN 978-
86-7083-900-7, Машински факултет Београд, Универзитету Београду , 2016 

о С . Стојановић , Д. Дебељковић , Д . Антић, Системи са временски променљивим 

кашњењем, ISBN 978-86-89429-1-2, Технолошки факултет у Лесковцу , Универзитт у 

Нишу, 2016 

7. Чланство у научним и организационим одборима међународних и домаћих научних и стручних 

скупова : 

• 

• 

Member of lnternational Program Committee of Х, XI, XII and ХШ International SAUM 
Conference (Systems, Automatic Control and Measurements SAUM 201 О, 2012, 2014 and 2016) -
http: //saum.elfak.rs/ index.php/saum2016/index/pages/view/committees 

Вођење конференцијских секција: 

• 54. Конференција ЕТРАН 2010, Доњи Милановац, Србија 07-11 .06 .2010" АУ 32 

• l lth Mediten·aneaп Confereпce оп Coпtrol and Automation МЕD'ОЗ, Rhodes, June 17-20, 
2003, Greece. (Chair for sections Drives Control I апd 11 on MED'03) 

8. Вођење професионалних (струковних) организација: 

Члан председништва Друштва за СА УМ Србије 

9. Учешће у раду одбора , законодавних тела, професионалних организација: 

• Члан Научног друштва Србије (од 30.05.2016. године) 
• Члан председништва Друштва за СА УМ Србије 



• Члан Савеза инжењера и техничара Србије 

1 О. Организација, учешће и вођење локалних, регионалних , националних или интернационалних 

манифестација (конференције, конгреси и други научни скупови): 

11. Пружање консултантских услуга: 

12. Руководилац или сарадник на Tempus, односно Erasmus+ пројекту: 

а) 2009-2013 TEMPUS ЈР 144856-2008 "International Accreditation of Engineering Studies", 
http: //\\'Ww.ternpus.ac . .-s/pr·o jects/tletail /JP-144856-2008/49/ Координатор пројекта на 

Универзитету у Крагујевцу: проф . др Милан Матијевић 

Ь) 2007-2009 TEMPUS CD ЈЕР 41029-2006 " lnterdisciplinary Engineering Education EstaЫishment", 

http: //w\l\IW .te111pL1 s.ac.rs/projects/detail/J ЕР---41029-- -2006/49/ . Координатор пројекта на 

Универзитету у Крагујевцу: проф. др Милан Матијевић. 

13. Израда професионалних експертиза и рецензирање радова и пројеката : 

Рецензирање пројеката 

о Учествовао је у рецензирању пројеката билетералне сарадње између 

Министарства за науку и технолошки развој и Немачке службе за академску 

размену (ДААД), Бр. решења 451-03-254/ 15/2009-01, Министарство за науку и 
технолошки развој, Република Србија, Београд, 28.01.2009. 

о Учествовао је у рецензирању пројекатних апликација из области технолошког развоја 

за Министарство за науку и технолошки развој (Матични научни одбор за машинство) 

ради могућег финансирања у планираном периоду реализације пројеката од 2008-
20 11 . године (мај 2008). 

о Учествовао је у рецензирању пројектних апликација за Research Executive Agency 
(REA) у оквиру ЕУ програма Н2020 Marie Sklodowska-Curie Work Programme 2016-
2017 

Рецензирање научних и стручних радова за публиковање у часописима 

о IEEE Trans. оп Control System Technology, ISSN 10636536 
о Theoretical and Applied Mechanics, ISSN 1450-5584 
о Scientific Technical Review, ISSN број: YU ISSN 1820 0206 
о Energy and Buildings, ISSN 0378-7788 
о Thermal Science, ISSN 1290-0729 
о Applied Mathematical Mode ll ing, ISSN 0307-904Х 
о Техника , ISSN 0040-2 176 

Рецензент националне Комисије за акредитацију и проверу квалитета (КАПК) за акредитацију 

и проверу квалитета високошколских установа и јединица у њиховом саставу и вредновање 

студијских програма, и био је ангажован за рецензије у вези: Спољашње провере квалитета, 

Акредитације вискошколских установа, Акредитације студијских програма докторских 

студија, Акредитације студијских програма 1и11 степена 

Оцењивач за потребе професионалног признавања високошколских исправа у оквиру 

ENIC/NARIC центра (био је два пута ангажован за давање мишљења о признавању диплома 
стечених у Иностранству) 

Рецензирање научних монографија 

о В .Младеновић , М .Лутовац, Д.Дебељковић, Стохастuчка идентuфuкаццја процеса -
1 део, 1 издање, ISBN 978-86-7776-194-3 , Факултет техничких наука у Чачку, 2016 

о В.Младеновић , М.Лутовац, Д.Дебељковић, Стохастuчка uде11тифuкација процеса -
11 део, 1 издање, ISBN 978-86-7776-195-0, Факултет техничких наука у Чачку , 2016 

о М .Мишић, Д.Дебељковић,Динамuка производних процеса и енергетских постројења, 

1 издање, ISBN 978-86-7083-901-4, Факултет техничких наука у Чачку , 2016 



14. Сарадња са привредом и друштвеном заједницом: . Члан Комисије за интервјуисање и оцену кандидата за Фулбрајтову стипендију 

• Члан Комисије за израду локалног еколошког плана (ЛЕАП) града Крагујевца (један 

мандат) 

15. Руковођење или учешће у изради стручне студије од значаја за привреду : 

16. Учешће у организацији факултетских курсева КМЕ: 

• у својству управника Центра за примењену аутоматику аутор је више курсева 

перманентног образовања који су се имплементирали кроз пројекат 2011 -2012 
EuropeAid/130 - 168/L/ACT/RS - 2 Regional Socio-Economic Development Programme 11 
(RSEDP2): IPA/2010/218 АТС Seгb i a - Automotive Training Centre for Central SerЬia 

17. Објављени радови из категорије expert opinion у часопису који издаје факултет : 

18. Остало : 

2.2. ДОПРИНОС АКАДЕМСКОЈ И ШИРОЈ ЗАЈЕДНИЦИ 

. Руковођење на факултету и Универзитету: 

2002 - данас, Управник Ценра за примењену аутоматику 

2007 - 2012, Продекан за међународну сарадњу и акредитацију 
2007 - 2012, В.Д. Продекана за наставу , два пута , у укупном трајању од 6 месеци 

• Учешће у раду органа и тела факултета и Универзитета: 

2007 - 2013 , члан факултетске Комисије за обезбеђење квалитета 
2007 - 2014, члан Комисије за обезбеђење квалитета на Универзитету у Крагујевцу 
2011 - 2014, заменик председника Комисије за обезбеђење квалитета на Универзитету у 
Крагујевцу 

• Био је члан подкомисије за самовредновање Универзитета у Крагујевцу (2007) , и један од 
аутора Извештаја о самовредновању Универзитета у Крагујевцу из 2008. године . 

• Био је члан Комисије за спровођење самоврадновања Факултета и његових студијских 

програма и један од аутора Извештаја о самовредновању Факултета из 2008 . и 2012. године. 

Допринос активностима које побољшавају углед и статус факултета и Универзитета: 

• Члан Науч ног друштва Србије (од 30.05.2016. годи не) 

. Члан је У дружења Фулбрајтових стипендиста Србије . Члан је Чи вн инг друштва Србије 

• Члан је ДААД Алумни клуба Универзитета у Београду 

• Члан је председништва Друштва за СА УМ Србије 

• Фулбрајтов стипендиста школске 2010111 

• Један је од аутора ун иверзитетског уuбеника 

о Мила н С. Матиј евић , Горан Јакуповић, Јелена Цар , Рачуиарски подржано мерење и 

управљаље , Универзитет у Крагујевцу , септембар 2008, ISBN 978-86-86663-14-6 (540 
страна, друго издање) - Универзитетски уuбеник . 



. У име Факултета инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу, учествовао је у осмишљавању 

садржаја, улоге студената и сцена са ангажованом опремом Центра за примењену аутоматику, у 

догађајима промоције науке , попут 

о Фестивал "Дани будућности: Роботика'', у организацији ЦПН 

(http: //dani buducnosti .cpn.rs), 24 . септембар - 15 . октобар , Београд, 2012. 
о Манифестација "Ноћ истраживача" ("European Researchers Night", Marie Sklodowska -

Curie, Horizon 2020), 26.09.2014, 22.09.2015, 30.09 .2016, и 29.09.2017, Крагујевац ( 
l1ttJ2 :i/11 oc ist1-azivaca.l'S/kragujevac-2017, Крагујевац, 29.09 .2017) 

о Манифестације "ComTrade - Фабрика Знања'', 11 -15 . Мај 2009, Београд 
о промотивни наступи Факултета инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу 

или јавно доступним експерименталним садржајима , попут 

о Публиковања у оквиру портала Go-Lab / Graasp / ILS - http://\V\V\v.golabz.eu/labs & 
lнtp: //g1·aasp.et1 

. Професионални наступи (научно-стручно издаваштво , научне конференције и комуникација са 

привредним окружењем и јавношћу) и медијски наступи (средства јавног информисања) у име 

Факултета инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу 

• Учешће у раду одбора, законодавних тела, професионалних организација : 

. Учешће у комисијама за избор у звање наставника и сарадника: 

• Члан комисије за избор једног наставника за ужу научну област Информатичке технологије 

(Одлука Наставно научног већа Факултета за индустриј ски менаџмент у Крушевцу бр. 270 од 
25 .09.2008.) 

• Одлуком Изборног већа Машинског факултета Универзитета у Београду бр. 868/3 од 

3.06 .201 О. године, члан Комисија за писање извештаја по објављеном конкурсу за избор једног 
наставника на одређено време од 5 година са пуним радним временом за ужу научну област 
Аутоматско управљање. 

• Одлуком Већа за техничко-технолошке науке Универзитета у Крагујевцу број 115/\ Од 

14.03 .2012. године, члан Комисије за припрему извештаја о пријављеним кандидатима на 
конкурс за избор наставника у звање ванредн и професор за ужу научну област Аутоматско 

управљање, флуидна техника и мерења, на Машински факултет у Краљеву 

(11ttp ://vvwvv.kg.ac.r-s/doc/06 vojislav filigovic odl uka gгedlo):!,.gd!:} 

• Одлуком Већа за техничко-технолошке науке Универзитета у Крагујевцу број IY-04-1183 / 1 О 
од 14.12.2016. године, члан Комисије за припрему извештаја о пријављеним кандидатима на 
конкурс за избор наставника у звање редовни професор за ужу научну област Аутоматско 

управљање, флуидна техника и мерења, на Факултету за машинство и грађевинарство у 

Краљеву 

• Чланство у националним или међународним научним, ОДНОСНО стручним и струковним 

организацијама, и нституцијама од јавног значаја и сл.: 

• Члан Научног друштва Србије (од 30.05.2016. године) . Члан председништва Друштва за СА УМ Србије 

• Члан Савеза инжењера и техничара Србије 

• Чланство у професионалним (струковним) организацијама: 

• Члан Научног друштва Србије (од 30.05.2016. године) 
• Члан председништва Друштва за СА УМ Србије 

• Члан Савеза и нжењера и техничара Србије 



. Чланство у научним и орган изационим одборима међународних и домаћих научних и стручних 

скупова: 

. Члан председништва Друштва за СА УМ Србије 

• Међународне и националне награде и признања: 

• Члан Научног друштва Србије (изабран 30.05 .2016 . године) 
• Добитник Фулбрајтове стипендије - FulЬright Yisiting Scholar (Integrated System Group, RLE, 

Department of Electrical Engineering and Computer Science, MIT, Cambridge, Massachusetts, 
USA), 20 10-2011 . 

• Добитник ДААД истраживачке сти пендије - DAAD research visit (Mechaлik adaptiver Systeme, 
Ruhr-Universitat Bochum, D-44801 Bochum, Germany, 2017 . 

• Temporary member of the Senior Common Room at St. Edmund Hall and Academic Yisitor at 
Department of Engineering Science, Control Group, Un iversity of Oxford, Oxford, UK, 2006 

• Остало: 

2.3. САРАДЊА СА ДРУГИМ ВИСОКОШКОЛСКИМ И НАУЧНО-ИСТРАЖИВАЧКИМ 
ИНСТИТУЦИЈАМА У ЗЕМЉИ И ИНОСТРАНСТВУ 

1. Чланство у професионалним (струковним) организацијама: 

. Члан Научног друштва Србије (од 30.05.2016 . године) 
• Члан председништва Друштва за СА УМ Србије 

• Члан Савеза инжењера и техничара Србије 

2. Учешће у програмима размене наставника и студената (мобилност) : 

. Lecturer under the Erasmus+ Staff MoЬility for Teaching Programme between 19/06/20 17 and 23/06/2017 
at FCT!UNL (Faculdade de Ciencias е Tecnologia - Universidade Nova de Lisboa), Erasmus Code Р 
LISBOA03, Main subject field: 0188 : Education, inter-disciplinary programmes (Control Engineeriлg, Е-

learning in Engineering and Science), Erasmus+ Higher Education Mobility Agreement, 2017 

3. Учешће у изради и спровођењу заједничких студијских програма са другим факултетима и 

универзитетима у земљи и иностранству: 

. Учешће у спорвођењу заједничког студијских програма 1) ОАС Војно-индустријско инжењерство 

и 2) МАС Војно-индустријско инжењерство - Факултета инжењерских наука Универзитета у 

Крагујевцу и Војне академије Универзитета одбране у Београду 

4. Руковођење и учешће у међународним пројектима : 

1. 2015-20 18 SCOPES project IZ74ZO_ l60454/ l "EпaЬ\ing Web-based Remote LаЬогаtогу 

Commuпity апd 1 nfrastгucture", l1tt12: //12 11 ys ics. kg.ac. rs/tizi ka/scopes/# The project 
coordinator: Denis Gillet, EPFL, Lausanne 

2. 2009-2013 TEMPUS ЈР 144856-2008 " !nternational Accreditation of Engi neeri ng Studies", 
h tt(~ : //\ V \ V\ V . tеш 12us.ac.1"S/ j2 r·o jects/tl eta il/ Ј Р- 144856-2008/49/ Координатор пројекта на 

Универзитету у Крагујевцу: проф. др Милан Матијевић 



5. 

• 

• 

6. 

3. 201 1-2012 EuropeAid/ 130 - 168/L/ACT/RS - 2 Regional Socio-Economic Development 
Programme lI (RSEDP2): IPA/2010/2 18 АТС Serbia - Automotive Training Centre for Central 
SerЬia 

4. 2007-2009 TEMPUS CD ЈЕР 41029-2006 " Inteгdisciplinary Engineering Education 
EstaЫishment", ht tp: /1 \V\.Y \ V . tein pL1s.ac. гs/pгo j ects/detai 1/ Ј C.P---4 l 029---2006/49/ . Координатор 
пројекта на Универзитету у Крагујевцу: проф. др Милан Матијевић. 

5. О 1.01 .2009.-31.12.2009. "New cardiovascular planni ng and diagnostic tool for coronary arteries 
ш BSEC countries using computational simulation", Project Development Fund of the 
Organization ofthe Black Sea Economic Cooperation - BSEC 

6. 2005-2007 "Internet-Med iated Process Control Laboratory", eLeaming project No. : О 19-
01 /2006 - eLeaming program (eLTF - eLearning Task Force) of WUS Austria financed Ьу 
Austrian Development Cooperation, руководилац пројекта 

7. 2005-2007 "Laboratory experimental setups for measurement and control via lntemet'', 
eLearning project о.: 8093-01 /2005 - eLearпing program (eLTF - eLearning Task Force) of 
WUS Austria financed Ьу Austrian Development Cooperation 

8. 2004-2006 TEMPUS ЈЕР 18107-2003 "Restructuri ng Teaching at SerЬian Medical Faculties'', 
Project type: CARDS 2003 Curriculum Development ЈЕР within Tempus programme. 
Координатор пројекта на Универзитету у Крагујевцу: др Слободан Јанковић, ред. проф. 

Медицинског факултета у Крагујевцу. 

9. 2004-2005 CDP+ 113/2004 "Computer aided measurement and control'', individualni projekat, 
podrzan u okviru programa Course Development program (CDP) of WUS Austria financed Ьу 
Austrian Development Cooperation 

1 О. 2004 Tempus indi vidual moЬi lity grant (IMG-SCG3022-2003) - for study of control engineering 
education at Czech Technical University in Prague (Faculty of Electrical Engineering), Prague, 
Czech RepuЫic. 

11. 2003-2004 Континуал на едукација и преквалификација запослен их. Програм : CAD/CAM 
- курс перманентног образовања. Одговорност: креатор и организатор програма модула 

курса и истовремено предавач у оквиру модула "PLC - Програмирање и примена". 

Руководилац про јека др Славко Арсовски, ред . проф. Машинског факултета у Крагујевцу. 

Програм је финансиран и организован у сарадњи са НВО Еурекна, Европском агенцијом 

за реконструкцију и развој, и Владом Републике Србије. 

Стручно усавршавање на универзитетима/институтима у земљи и иностранству (назив 

универзитета, област усавршавања и период боравка) : 

Био је Фулбрајтов стипендиста (FulЬright Yisiting Scholar), и у том својству је 11 месеци боравио у 
USA на Massachusetts lnstitute of Technology у школској 2010/ 11 (Department of Electrical 
Engineering and Computer Science, RLE, Integrated System Group, МIТ, Cambridge, USA, 2010/\ 1). 
Temporary member ofthe Senior Common Room at St. Edmund Hall and Academic Yisitor at Department 
of Engineering Science, Control Group, University of Oxford , Oxford , UK, 2006 (месец дана , 

Academic supervisor: Professor Basil Kouvaritakis) 
Institute of Automatic Control and System Technology, Johan Kepler University, Linz, Austria, 2005 
(месец дана, Academic supervisor: Prof. Dipl. Ing. Dr.techn. Kurt SCHLACHER), 
Control Engineering Department, Czech Technical University, Prague, Czech RepuЫic, 2004. (два 
месеца , Academic supervisor: Prof. Iпg. Michael Sebek, DrSc.), 

И одобрен му је студијски боравак од 3 месеца на Универзитету у Бохуму, СР Немачка (3.10.2017 
- 30.12.2017) 

Гостовања и предавања ло позиву на универзитетима у земљи и иностранству (назив универзитета, 

назив предавања и период боравка) : 



о Applicatioп of lпterna/ Mode/s iп Desigп of Digita//y Coпtro//ed Systeтs, at Department of Control 
Engineering, Faculty of Electrical Eng ineering, CTU Prague, Czech RepuЫic, June 3, 2004 . 

о Uпиtrasпji modeli и strиktиrnoj siпtezi sistema иpravljaпja : Ьitпе karakteristike i рriтепе , u okviru 
seminara lnstituta "Mihajlo Pupin", lnstitut " Mihaj lo Pupin", Beograd, 23. mart, 2006 . 

о Sиpp1·essioп of Osscillatioпs iп High Pe 1formaпce Sепю Dгives, at Department of Mechanical 
Engineering, Southern Polytechnic State Uni versity, Atlanta, Georgia, USA, 12th April , 20 11 

о The R-S-T Digital Coпtro//er Des igп апd Applicatioпs, RLE, MIT, Cambridge, USA, 22. July, 2011 

о Савремени приступи у инжењерском образовању, ВПТШ, Ужице, 4.10.2012 

о Савремени приступи у инжењерском образовању: Роботика као w1устративни сценарио , 

предавање у оквиру циклуса предавања на манифестацији Дани будућности : Роботика, Кнез 

Михајлова 5, Београд, 24 септембар - 15. Октобар , 201 2. 

о Robotics iп STEM Edиcatioп, у оквиру заједничког предавања: 4 Fи/Ьright А lитпi iп SerЬia : 

Usiпg Digital Fabricatioп iп Life Scieпce & Mechaпical Eпgiпeeeriпg, F ABelgrade 2016 Дом 
омладине Београда , Београд, 15 .05 .2016. 

7. Заједнички публиковани радови , монографије или пројекти са другим универзитетима у земљи и 

иностранству: 

Милан С. Матијевић (Универзитет у Крагујевцу) , Драгутин Љ. Дебељковић (Универзитет у 

Београду), Иван М. Бузуровић (Harvard University, USA), Михаило П . Лазаревић (Универзитет 

у Београду), Динамика система описаних Шtгебро-диференцијалним једначинама са 

помереним аргументом - 11 део, Факултет инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу , 520 
страна, 20 17 (прихаћена рецензија монографије и монографија је одобрена за штампу) 
Милан С. Матијевић (Универзитет у Крагујевцу), Горан Јакуповић (Институт Михајло 

Пупин, Београд), Ј елена Цар (Институт Михајло Пупин , Београд), Рачунарски подржаио 

.мерење и управљање , Универзитет у Крагујевцу , септембар 2008, ISBN 978-86-86663-14-6 (540 
страна, друго издање) - Универзитетски уџбени к 

Milan S. Matijevic, Ranko Sredojevic (M IT, USA) and Vladimir М. Stojanovic (M IT , USA), 
" Robust RST controller design Ьу convex optimization", ElectJ·onics, Vol . 15. о 1, рр . 24-29, 
June 2011 , invited paper, ISSN 1450-5843 
Milan S. Matijevic, Slobodan N . Vukosavic (University ofBelgrade) and Kurt Schlacher (Johan 
Kepler University, Linz, Austria), "Eliminating instaЬilities in computer control\ed motion 
control systems caused Ьу torsional resonance", Electroпics, Vo\. 1 О. No 1, September/October 
2006, ISSN 1450-5843 
Petar Misljen, Zeljko Despotovic (U niversity of Belgrade), Milan Matijevic, " Modeling and 
Control of Bul k Mate rial Flow ол the Electromagnetic Vibratory Feedeг" Automatika: Joиrnal 
for Coпtrol, Measи1·ement, Electroпics, Compиtiпg and Communicatioпs , Vol 57, No 4 (2016), 
ISSN: 0005 -11 44, accepted paper, (h ttps: /i doi.oгg.1 1О. 7305/cн itoma ti ka.20 17 .ОЗ .1766 ) (JF= 
0.311) 
М.С. Матијевић , М.Р. Стојић (Универзитет у Београду), С.Н. Вукосавић (Универзитет у 

Београду), "Нови алгоритам за потискивање торзионих осцилација дигитално управљаних 

сервосистема", Застава, N°41 , стр.7- 1 2, Крагујевац, март 2006, YU ISSN 0352 292Х 

Већина публикованих радова испуњава овај критеријум с обзиром да је акдемска каријера н а 

Универзитету у Крагујевцу започета и под менторством др Милића Р . Стојића, ред . проф . 

Електротехничког факултета Универзитета у Београду (и за магистарску тезу , и за докторску 

дисертацију), а касније настављена и у контексту пројеката чији су руководиоци били ван 

матичног факултета . 

8. Заједнички студијски програми , интернационализациј а : 

9. Научна сарадња са иностранством , билатерални пројекти , заједнички истраживачки рад, боравци 

у иностранству и друго : 



3.10.2017-30 .12.2017 истраживачки боравак од 3 месеца на Универзитету у Бохуму, СР Немачка 

2015-2018 SCOPES project IZ74ZO_ J60454/ l "EnaЫing Web-based Remote Laboratory Comm Llnity 
and lnfrasti·uctшe", l1ttp: //pl1y~ics.1,g.ar.1·s/fizika /scopcs/# The project coordinator: Denis Gillet, EPFL, 
LaL1sanne 

10. Учешће у комисијама за оцену и одбрану докторских дисертација на другим факултетима: 

1) Комисија за оцену писаног дела и усмену одбрану докторске дисертације кандидата мр Милана 

Ристановића, "Си нтеза аутопилота применом природно пратећег управљања", Одлука Наставно-

научног већа Машинског факултета, Универзитета у Београду број l О 16/2 од О 1.10.2009. године , 

Датум одбране докторске дисертације 29.03.201 О. године 

11. Учешће у изради и спровођењу студијских програма заједничких са другим факултетима у земљи 
и иностарнству: 

Учешће у спорвођењу заједничког студијског програма Војно-индустријско инжењерство 

Факултета инжењерских наука Универзитета у Крагујевцу и Војне академије Универзитета 

одбране у Београду , и то 

ОАС Војно-индустријско инжењерство: 

I1щ~ ://fi11k.rs/images/sto ri es/nas lovne/2017 /Pгilog 5.2 Kпjiga pгedmeta Yojnoinduslrijsko iпzeпjerstvo о 

AS 062017 .pdf 

1. Мерење и управљање, обавезан предмет у V семестру, 2+2, (ангажован наставник на предмету 
од школске 20 14/ 15 у 8 наставних недеља са оптерећењем 2+0), 
l1 ttp :/ /nюod lc. т tкg .гs/coLI гsc/v ie''' . pl1р?id=42 

2. Рачунарски подржано мерење и управљање, изборни предмет у VI семестру , 3+2, (ангажован 
наставник на предмету од школске 2013/ 14 године) , 

МАС Војно-индустријско инжењерство: 

l1tt12 : //tink .гs/images/s to гi es/P D F /2017 11ove kпjige 12rednieta/iz111 e11 e 1 6 . 05.20 1 7/Kпjiga predmeta Vojпoi 

пdustгijsko inzeп j e rstvo MAS.pdf 

1. Индустријски рачунарски системи , изборни предмет у 1 семестру, 3+2, (ангажован наставник 
на предмету од школске 2011 / 12 у 8 наставних недеља са оптерећењем 3+0), 
l1rt12 ://moocl le .111 1l<g .гs/coL1rse lv ie\v .QhQ?id=:z28 

2. Меахтроника, изборни предмет у 1 семестру , 3+2, (ангажован наставник на предмету од 
његовог оснивања са делимичним или пуним ангажовањем), 

11 rtQ ://rn ood le. 111 tl<g.1·s/coL1rse/vie\v. Qh 12?id=2З 6 
3. Пројектовање система аутоматског управљања, изборни предмет у I семестру, 3+2, (ангажован 

наставник на предмету од школске 2002/03 са оптерећењем 3+0 или 3+2), 
http: //mood le.rnfkg.rs/course/vie'" .pl1p'? ic1=23 1 

12. Остало 



111 САЖЕТАК 

Проф. др Милан Матијевић је у периоду од избора у звање редовног професора 

о Објавио је 3 рада (штампана као поглавља у монографијама) из категорије М 1 О 
о Објавио је 2 рада из категорије М20 
о Објавио је 12 радова из категорије М33 
о Чека објављивање 1 резултата категорије М40 (усвојена рецензија монографије - М41 ) 

о Објавио је 4 рада из категорије М50 
о Објавио је 9 резултата из категорије МбО 
о Објавио је 1 резултат из категорије М80 (тачније, М83) 

о Учествовао је на два пројекта које финансира Министарство просвете , науке и 

технолошког развоја Републике Србије 

о Учествовао је на два пројекта које финансира Европска комисија 

о Учествује наједном пројекту који финансира SNSF (Swiss Natioпal Science Foundation) 
о На матичном факултету је наставно ангажован на групи предмета из шире области 

аутоматике на сва три нивоа академских студија, и то : Дигитално управљање (МАС, 2002-
данас) , Мехатроника (ДАС , 2008-2014), Рачунарски подржано мерење и управљање (ОАС, 

2003-данас), Пројектовање компоненти и система А У (ДАС, 2002-201 О) , Пројектовање 

СА У (ДАС, 201 О-данас), Индустријски рачунарски системи (МАС, 201 О-данас), Сензори 
и актуатори (ОАС, 2012-данас), Мерење и управљање (ОАС, 2014-данас), Роботика и 

мехатроника (ДАС, 2014-2017), Аутоматско управљање (ОАС, 2016-2017), Сигнали и 
системи (ОАС, 2016-данас), Моделирање и идентификација (докторске студије, 2008-
данас), Рачунарски управљани системи (докторске студије, 2008-данас). 

о Наставно ангажован на основним (2012-2016, предмет Изборни семинар) и докторским 
студијама (2008-данас) на Природно математичком факултету Универзитета у Крагујевцу 

(Институт за Информатику и математику) 

о Наставно ангажован на специјалистичким студијама Високе школа електротехнике и 

рачунарства у Београду , на предмету Мерно информациони системи , у школској 2014/ 15 . 
години 

о Учествовао је у Ерасмус+ програму мобилности наставника 

о У својству наставника је активно утицао на садржај , методологију и извођење наставе 

о Дао је значајан допринос матичном факултету у опремању и организовању лабораторија у 

широј области аутоматике и мехатронике (подразумевано, и електротехнике на ФИН-у), и 

тако, значајно утицао на унапређење наставних процеса. 

о Био је ментор 16 дипломских (мастер) и 6 завршних радова 
о Рецензирао је 6 монографија, 6 ЕУ финансираних пројеката, научне радове поднете за 

публиковање у зборницима међународних конференција и часописима са SCI листе 
о Оцењивач за потребе професионалног признавања високошколских исправа у оквиру 

ENIC/NARJC центра 
о Рецензент националне Комисије за акредитацију и проверу квалитета (КАПК) за 

акредитацију и проверу квалитета високошколских установа и јединица у њиховом 

саставу и вредновање студијских програма 

о Одржао је самостално и са групом аутора 3 предавања по позиву, и учествовао је у 

организовању манифестација промоције науке и односа академских институција са 

јавношћу 

о Управник је Центра за примењену аутоматику 

о Био је члан Комисије за обезбеђење квалитета на Универзитету у Крагујевцу до 

2014 . године, и и заменик председника исте 

о Био је члан Комисије за спровођење самоврадновања Факултета и његових студијских 

програма и један од аутора Извештаја о самовредновању Факултета 2012 . године . 

о Био је продекан за акредитацију и међународну сарадњу до краја 2012. године 
о Учествовао је у две Комисије за избор у звање наставника из области 

о Учествовао је у једној Комисији за интервјуисање и избор кандидата за Фулбрајтову 

стипендију 

о Изабран је за члана Научног друштва Србије (од 30.05.2016. године) 




